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1  产品介绍

感谢您选择鸣志SRX04步进电机驱动器。SRX系列是一款高性价比脉冲控制步进电机驱动器，具有
优越的性能表现，高速大力矩输出，低噪音，低振动，低发热，特别适合OEM客户的大批量应用场
合。驱动器可工作在脉冲方向模式或双脉冲模式，通过开关设置运行电流和细分等参数。

1.1  订货型号

型号 说明
SRX04-S 带拧螺钉接线柱式连接器

SRX04-H 带免螺钉直插式连接器

注：连接器样式请见首页照片。

1.2  特性
 ■ 供电电压                     24 - 48 VDC

 ■ 输出电流                     拨码开关设定，8种选择，最大4.5安培/相（正弦峰值）

 ■ 电流控制                     PID电流控制算法，高速大力矩输出，低振动，低噪音，低发热                                                      

 ■ 细分设置             拨码开关设定，16种选择：200，400，800，1600，3200，
                                               6400，12800，25600，1000，2000，4000，5000，8000，
                                               10000，20000，25000 step/rev 

 ■ 速度范围             选配合适的步进电机，最高可达3000rpm

 ■ 共振抑制             自动计算共振点，抑制中频振动

 ■ 系统自测                     驱动器上电初始化自动检测电机参数并由此优化电机电流算法和抗共振
                                            电子阻尼系数

 ■ 控制方式             拨码开关选择，脉冲方向模式或双脉冲模式                                                     

 ■ 输入滤波               拨码开关选择，2MHz或150KHz数字信号滤波器

 ■ 电机选择                     16位旋转开关选择电机，使驱动器工作在与电机最佳匹配状态

 ■ 空闲电流                     拨码开关选择 
                                            在电机停止运行后1.0秒电流会自动减为额定电流的50%或90%                                                     

 ■ 产品自检             拨码开关选择，电机以1rev/s速度做两圈正反转往复运动
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2  产品功能框图
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3  技术规格

功率模块

功率放大器 双路H桥MOS管，适用于驱动两相步进电机

电流控制 16 KHz PWM控制

供电电压

SRX02：12-48 VDC 欠压保护点：11 VDC 过压保护点：53 VDC
SRX04：24-48 VDC 欠压保护点：18 VDC 过压保护点：53 VDC
SRX08：24-70 VDC 欠压保护点：18 VDC 过压保护点：80 VDC

输出电流

SRX02：0.3 ~ 2.2 A/相(正弦峰值)
SRX04：1.0 ~ 4.5 A/相(正弦峰值)
SRX08：2.4 ~ 7.8 A/相(正弦峰值)

待机电流衰减 在电机停止运行1秒后，电流会自动减小为运行电流的50%或90%，通过拨码开关设置

保护 过压保护，欠压保护，过温保护，过流保护，电机线开路检测等

控制模块

自动设置 驱动器上电时能自动检测电机参数( 如电阻和电感)，并根据此参数来优化电机运行性能

自检 电机以1 rps速度做两圈正反转往复运动，通过拨码开关设置

运行模式 脉冲/方向或双脉冲，通过拨码开关设置

细分分辨率
200，400，800，1600，3200，6400，12800，25600，1000，2000，

4000，5000，8000，10000，20000，25000 步/转，通过拨码开关设置

脉冲平滑滤波 即使在低细分下，电机也可以平滑运行，通过拨码开关设置

数字量输入

3路数字量输入

STEP：脉冲或CW方向脉冲输入，光电隔离，差分，5-24 VDC高电平逻辑，

最小脉宽250 ns，最大脉冲频率 2 MHz
DIR：方向或CCW方向脉冲输入，光电隔离，差分，5-24 VDC高电平逻辑，

最小脉宽250 ns，最大脉冲频率 2 MHz
EN：使能输入，光电隔离，差分，5-24 VDC高电平逻辑，

最小脉宽100 μs，最大脉冲频率 5 KHz
输入噪音滤波 150 KHz或2 MHz，通过拨码开关设置，预防电气噪音对脉冲信号的干扰

数字量输出

1路数字量输出

OUT：报警输出，光电隔离，达灵顿型输出，最大30 VDC/100 mA。

导通压降：1.5 VDC @ 100 mA
状态指示灯 1个红灯和1个绿灯

物理规格

环境温度 0-40℃ (32-104℉)( 安装合适的散热器)
环境湿度 最大90%，无结露
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4  驱动器安装

用户可以用驱动器散热底座的宽边或窄边进行安装。如果用宽边安装，用M3螺丝通过在四角上的孔
安装，如果用窄边安装，用M3螺丝通过两边的孔安装。为达到良好散热效果，建议采用窄边安装。 

驱动器的功率器件会发热，如果连续工作在高输入电压大功率条件下,应扩大有效散热面积或强制冷
却。

不要在空气不流通的地方或者环境温度超过40℃的地方使用；不要将驱动器安装在潮湿或有金属屑
的地方。
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5  驱动器接口连接

请参照接口图，使用SRX04驱动器，需要做以下准备：

24-48VDC 合适功率的直流电源

控制信号源

相匹配的步进电机(为取得最佳性能，请参考本用户手册推荐的步进电机)

状态指示灯

控制信号

拨码开关设定

电机连接

电源连接

电机选择旋转开关

OUT-
OUT+

EN+
EN-

DIR-
DIR+
STEP-
STEP+

SW1
SW2
SW3
SW4
SW5
SW6
SW7
SW8

B-
B+
A-
A+
V-
V+

接地螺钉

SW12
SW11
SW10
SW9

拨码开关设定

5.1  连接电源

如果您的电源输出端没有保险丝或一些别的限制短路电流的装置，可在电源和驱动器之间放置一个
适当规格的快速熔断保险丝(规格不得超过10Amps)以保护驱动器和电源，请将该保险丝串联于电源
的正极和驱动器的V+之间。

将电源的正极连接到驱动器的V+，将电源的负极连接到驱动器的V-。

请注意电源正负极不要接反。

选择适当的电源

电压

斩波式驱动器(如SRX04)工作时不停地改变电机绕组端电压的大小及方向，同时检测电流以获得精
确的相电流。

如果要同时保证高效率和低噪音，则驱动器供电电压至少5倍于电机额定相电压（即电机额定相电
流×相电阻）。

如果您需要电机获得更好的高速性能，则需要提高驱动器供电电压。

如果使用稳压电源供电，要求供电电压不得超过48V。

如果使用非稳压电源供电，要求电压不得超过34V。

因为非稳压电源的额定电流是满载电流；在负载很轻，例如电机不转时，实际电压高达电源额定电
压的1.4倍。
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电流

SRX04步进电机驱动器与不同的步进电机组合使用，在不同的电源电压下，推荐的电源电流容量如
下表格。通常情况下，驱动器电源的输入电流要比驱动电机的电流小，这个是因为驱动器本身实现
了能量转换功能，即驱动器将一个高电压小电流信号通过功率开关放大转换成一个低电压大电流信
号。电机绕阻的额定电压往往很小，当驱动器的供电电压越高于电机绕阻的额定电压时，驱动器所
需的电源输入电流就越小。

同时，电源输入电流的大小还与电机运行时转速及负载有关，因此对于具体的应用场合，用户还需
进行特定的分析和估算。

驱动器 电机 输入电源电压 电源电流容量

SRX04

AM14 24V 1A以上

AM17
24V 1.5A以上

48V 1.5A以上

AM23
24V 3A以上

48V 4A以上

AM24
24V 4.5A以上

48V 4.5A以上

再生放电 
当电机减速的时候，它会像发电机一样将负载的动能转化为电能。一些能量会被驱动器和电机消耗
掉。如果您的应用中有大的负载以高速运行，相当大的动能会被转换成电能。通常简单的线性电源
有一个大的电容来吸收这些能量而不会对系统造成损坏。开关电源往往会在过压的状况下关闭，多
余的能量会回传给驱动器，可能会造成驱动器的损坏。为了预防这种情况，我们推荐使用如下图所
示的RC880再生放电钳。再生放电钳安装在电源和驱动器之间。

LEDs
绿色- 电源
红色 - 存在反电势

RC880反电势钳位模块
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5.2  连接电机
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警告：

当将电机接到驱动器时，请先确认电机电源已关闭。确认未使用的电机引线未与其它物体发生短
路。在驱动器通电期间，不能断开电机。不要将电机引线接到地上或电源上。

四线电机只能用一种方式连接。

六线电机可以用两种方式连接：串联、中心抽头。在串联模式下，电机在低速下运转具有更大的转
矩，但是不能像接在中心抽头那样快速的运转。串联运转时，电机需要以低于中心抽头方式电流的
30％运行以避免过热。

八线电机可以用两种方式连接：串联、并联。串联方式在低速时具有更大的转矩，而在高速时转矩
较小。串联运转时，电机需要以并联方式电流的50％运行以避免过热。
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5.3  连接输入输出控制信号

5.3.1  脉冲&方向信号

SRX04驱动器有2个高速输入口STEP和DIR，光电隔离，可以接受5-24VDC单端或差分信号，最高
电压可达28V，信号下降沿有效。信号输入口有高速数字滤波器，滤波频率为2MHz或150KHz。

脉冲信号为下降沿有效。

电机运转方向取决于DIR电平信号，当DIR悬空或为低电平时，电机顺时针运转; DIR信号为高电平
时，电机逆时针运转。

5.3.2  使能信号

EN输入使能或关断驱动器的功率部分，信号输入为光电隔离，可接受5-24VDC单端或差分信号，信
号最高可达28V。

EN信号悬空或低电平时(光耦不导通)，驱动器为使能状态，电机正常运转; EN信号为高电平时(光耦
导通)，驱动器功率部分关断，电机无励磁。

当电机处于报错状态时，EN输入可用于重启驱动器。首先从应用系统中排除存在的故障，然后输入
一个下降沿信号至EN端，驱动器可重新启动功率部分，电机励磁运转。



11 版本:1.0
07/25/2022

SRX04 用户手册

输入信号连接示例
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5.3.3  故障输出信号

OUT口为光电隔离OC输出，最高承受电压30VDC，最大导通电流100mA。

注意：
驱动器正常工作时，输出光耦不导通。

驱动器发生故障时，输出光耦导通。

SRX04 Driver 
4 1

23

OUT+

OUT-

输出信号连接示例

将输出OUT接成sinking型输出

将输出OUT接成sourcing型输出,与PLC的输入相连

将输出OUT接成sinking型输出,与PLC的输入相连

PLC

+–

COM

IN

SRX04
驱动器

5-24VDC
开关电源

+ –

IN

COM PLC
SRX04
驱动器

5-24VDC
开关电源

+ –

OUT-

OUT+

OUT-

OUT+

OUT-

OUT+

SRX04
驱动器

5-24VDC
开关电源

负载
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6  电机参数设定
如果您使用的电机为表格中的推荐电机型号，请将旋钮旋转到相应档位。
如果您使用的电机不是表格中的推荐型号，或者使用第三方的电机，请将旋钮设置为0。

注意：
改变电机选择后请重新为驱动器上电以使设定生效。
当旋钮设置为0时，如果改变运行电流设置，也需要重新为驱动器上电。

旋钮图

开关设置 电机

0 通用电机

1 AM14HS10A0
2 AM14HS30A0
3 AM14HS50A0
4 AM17HD4452
5 AM17HD2438
6 AM17HD6426
7 AM17HDB410
8 AM23HS0421 / AM23HS04B0
9 AM23HS2450 / AM23HS84B0
A AM23HS3455 / AM23HSA4B0
B AM24HS2402
C AM24HS5401
D 34HD0403
E 保留

F 保留
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6.1  推荐电机

标准型步进电机

产品型号 特征 引线数 长度(mm) 静力矩(N.m) 驱动器电流
设置范围(A)※ 转子惯量(g.cm2) 重量(Kg) 绝缘强度

AM14HS10A0-01 单出轴
4 27.3 0.14 0.1~1.4 12 0.15

500VAC/1分钟

AM14HS10A0-02 双出轴

AM14HS30A0-01 单出轴
4 36 0.23 0.1~1.4 20 0.21

AM14HS30A0-02 双出轴

AM14HS50A0-01 单出轴
4 55.5 0.4 0.1~1.4 35 0.24

AM14HS50A0-02 双出轴

AM17HD4452-02N 单出轴
4 34.3 0.285 0.1~2.1 38 0.23

AM17HD4452-01N 双出轴

AM17HD2438-02N 单出轴
4 39.8 0.46 0.1~2.1 57 0.28

AM17HD2438-01N 双出轴

AM17HD6426-06N 单出轴
4 48.3 0.59 0.1~2.1 82 0.36

AM17HD6426-05N 双出轴

AM17HDB410-01N 单出轴
4 62.8 0.85 0.1~1.9 123 0.6

AM17HDB410-02N 双出轴

AM23HS04A0-01 单出轴
4 39 0.82 0.1~2.5 105 0.4

AM23HS04A0-02 双出轴

AM23HS84A0-01 单出轴
4 55 1.5 0.1~2.5 215 0.6

AM23HS84A0-02 双出轴

AM23HSA4A0-01 单出轴
4 77 2.3 0.1~2.5 365 1

AM23HSA4A0-02 双出轴

AM23HS04B0-01 单出轴
4 39 0.82 0.1~5.2 105 0.4

AM23HS04B0-02 双出轴

AM23HS84B0-01 单出轴
4 55 1.5 0.1~5.2 215 0.6

AM23HS84B0-02 双出轴

AM23HSA4B0-01 单出轴
4 77 2.3 0.1~5.2 365 1

AM23HSA4B0-02 双出轴

AM23HS04B0-03 单出轴
4 39 0.82 0.1~5.2 105 0.4

AM23HS04B0-04 双出轴

AM23HS84B0-03 单出轴
4 55 1.5 0.1~5.2 215 0.6

AM23HS84B0-04 双出轴

AM23HSA4B0-03 单出轴
4 77 2.3 0.1~5.2 365 1

AM23HSA4B0-04 双出轴

AM24HS2402-08N 单出轴
4 54 1.57 0.1~5.6 450 0.83

AM24HS2402-11N 双出轴

AM24HS5401-10N 单出轴
4 85 3.2 0.1~5.6 900 1.4

AM24HS5401-24N 双出轴

※ 驱动器电流值为正弦峰值。

带刹车型电机

产品型号 特征 引线数 长度(mm) 静力矩(N.m) 驱动器电流
设置范围(A)※ 转子惯量(g.cm2) 重量(Kg) 绝缘强度

AM17HD4452-BR01 带刹车 4+2 60.3 0.285 0.1~2.1 38 0.38

500VAC/1分钟

AM17HD2438-BR01 带刹车 4+2 65.8 0.46 0.1~2.1 57 0.43

AM17HD6426-BR01 带刹车 4+2 74.3 0.59 0.1~2.1 82 0.51

AM17HDB410-BR01 带刹车 4+2 88.8 0.85 0.1~1.9 123 0.75

AM23HS04B0-BR01 带刹车 4+2 80 0.82 0.1~5.2 105 1.5

AM23HS84B0-BR01 带刹车 4+2 96 1.5 0.1~5.2 215 1.5

AM23HSA4B0-BR01 带刹车 4+2 118 2.3 0.1~5.2 365 1.5

AM24HS2402-BR01 带刹车 4+2 95 1.57 0.1~5.6 450 1.03

AM24HS5401-BR01 带刹车 4+2 126 3.2 0.1~5.6 900 1.6

※ 驱动器电流值为正弦峰值。
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IP65型电机

产品型号 特征 引线数 长度(mm) 静力矩(N.m) 驱动器电流
设置范围(A)※ 转子惯量(g.cm2) 重量(Kg) 绝缘强度

AM23HS2450-03 IP65 4 61.7 1.25 0.1~5.2 260 0.6
500VAC/1

分钟
AM23HS3455-05 IP65 4 83.7 2.2 0.1~5.2 460 1

AM24HS5401-44N IP65 4 94.5 3.2 0.1~5.6 900 1.4

※ 驱动器电流值为正弦峰值。

带编码器型电机

产品型号 特征 引线数 长度(mm) 静力矩(N.m) 驱动器电流
设置范围(A)※ 转子惯量(g.cm2) 重量(Kg) 绝缘强度

AM17HD4452-F1000D 带编码器 4 34.3 0.285 0.1~2.1 38 0.24

500VAC/

1分钟

AM17HD2438-F1000D 带编码器 4 39.8 0.46 0.1~2.1 57 0.29

AM17HD6426-F1000D 带编码器 4 48.3 0.59 0.1~2.1 82 0.37

AM17HDB410-F1000D 带编码器 4 62.8 0.85 0.1~1.9 123 0.61

AM23HS04A0-F1000D 带编码器 4 39 0.82 0.1~2.5 105 0.41

AM23HS84A0-F1000D 带编码器 4 55 1.5 0.1~2.5 215 0.61

AM23HSA4A0-F1000D 带编码器 4 77 2.3 0.1~2.5 365 1.01

AM23HS04B0-F1000D 带编码器 4 39 0.82 0.1~5.2 105 0.41

AM23HS84B0-F1000D 带编码器 4 55 1.4 0.1~5.2 215 0.61

AM23HSA4B0-F1000D 带编码器 4 77 2.3 0.1~5.2 365 1.01

AM24HS2402-F1000D 带编码器 4 54.0 1.57 0.1~5.6 450 0.84

AM24HS5401-F1000D 带编码器 4 85.0 3.2 0.1~5.6 900 1.41

※ 驱动器电流值为正弦峰值。

带减速机型电机

产品型号 特征 引线数 长度(mm) 静力矩(N.m) 驱动器电流
设置范围(A)※ 转子惯量(g.cm2) 重量(Kg) 绝缘强度

AM17HD4452-PG05 带5比减速机 4 101.8 1.25 0.1~2.1 950 0.55

500VAC/1
分钟

AM17HD4452-PG10 带10比减速机 4 101.8 2.5 0.1~2.1 3800 0.55

AM17HD4452-PG20 带20比减速机 4 114.8 5 0.1~2.1 15200 0.63

AM17HD2438-PG05 带5比减速机 4 107.3 2 0.1~2.1 1425 0.6

AM17HD2438-PG10 带10比减速机 4 107.3 4 0.1~2.1 5700 0.6

AM17HD2438-PG20 带20比减速机 4 120.3 8 0.1~2.1 22800 0.68

AM17HD6426-PG05 带5比减速机 4 115.8 2.5 0.1~2.1 2050 0.68

AM17HD6426-PG10 带10比减速机 4 115.8 5 0.1~2.1 8200 0.68

AM17HD6426-PG20 带20比减速机 4 128.8 10 0.1~2.1 32800 0.76

AM17HDB410-PG05 带5比减速机 4 130.3 4.25 0.1~1.9 3075 0.92

AM17HDB410-PG10 带10比减速机 4 130.3 8.5 0.1~1.9 12300 0.92

AM17HDB410-PG20 带20比减速机 4 143.3 17 0.1~1.9 49200 1

AM23HS04B0-PG05 带5比减速机 4 112.5 4.1 0.1~5.2 2625 1.23

AM23HS04B0-PG10 带10比减速机 4 112.5 8.2 0.1~5.2 10500 1.23

AM23HS04B0-PG20 带20比减速机 4 125.5 16.4 0.1~5.2 42000 1.44

AM23HS84B0-PG05 带5比减速机 4 128.5 7.5 0.1~5.2 5375 1.43

AM23HS84B0-PG10 带10比减速机 4 128.5 15 0.1~5.2 21500 1.43

AM23HS84B0-PG20 带20比减速机 4 141.5 30 0.1~5.2 86000 1.64

AM23HSA4B0-PG05 带5比减速机 4 150.5 11.5 0.1~5.2 9125 1.83

AM23HSA4B0-PG10 带10比减速机 4 150.5 23 0.1~5.2 36500 1.83

AM23HSA4B0-PG20 带20比减速机 4 163.5 46 0.1~5.2 146000 2.07

AM24HS2402-PG05 带5比减速机 4 127.5 6 0.1~5.6 11250 1.66

AM24HS2402-PG10 带10比减速机 4 127.5 12 0.1~5.6 45000 1.66

AM24HS2402-PG20 带20比减速机 4 140.5 24 0.1~5.6 180000 1.87

AM24HS5401-PG05 带5比减速机 4 158.5 12.5 0.1~5.6 22500 2.23

AM24HS5401-PG10 带10比减速机 4 158.5 25 0.1~5.6 90000 2.23

AM24HS5401-PG20 带20比减速机 4 171.5 50 0.1~5.6 360000 2.44

※ 驱动器电流值为正弦峰值。
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6.2  力矩曲线
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7  驱动器运行参数设定

 
SW1 SW2 SW3 SW4 SW5 SW6 SW7 SW8 

 
SW9 SW10 SW11 SW12 

运行电流        空闲电流              细分设定        

自测模式

细分插补选择

控制模式选择

数字输入滤波

7.1  运行电流

SRX04驱动器通过SW1，SW2，SW3拨码开关设定输出电流峰值。

通常情况下，电流设定为电机的额定电流。如果您的系统对发热的要求很高，可以适当减小电流以
降低电机的发热，但是电机的输出力矩会同时降低。如果您不是要求电机连续运行，可适当增大运
行电流以获得更大力矩，但是注意最大不要超过电机额定电流的1.5倍。

注意：

当电机选择旋钮设置为0时，如果改变运行电流设置，需要重新为驱动器上电。

运行电流（峰值） SW1 SW2 SW3

1.0A ON ON ON

1.5A OFF ON ON

1.8A ON OFF ON

2.2A OFF OFF ON

3.0A ON ON OFF

3.5A OFF ON OFF

4.0A ON OFF OFF

4.5A OFF OFF OFF

SRX04

1.8A1.5A

3.5A 4.5A

2.2A1.0A

3.0A 4.0A

7.2  空闲电流

驱动器的运行电流，在马达停转时可自动减少，SW4设定空闲电流为运行电流的百分比关系。当需
要输出一个高的力矩时，90%的设置是最有效的。为减少马达和驱动器的热量，推荐将空闲电流在
允许的情况下设置成50%。

ON
50%

OFF
90%

4 4  
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7.3  细分

SRX04驱动器通过 SW5, SW6, SW7 和 SW8 拨码开关设定细分值，16种选择。

细分(步/转) SW5 SW6 SW7 SW8

200 ON ON ON ON

400 OFF ON ON ON

800 ON OFF ON ON

1600 OFF OFF ON ON

3200 ON ON OFF ON

6400 OFF ON OFF ON

12800 ON OFF OFF ON

25600 OFF OFF OFF ON

1000 ON ON ON OFF

2000 OFF ON ON OFF

4000 ON OFF ON OFF

5000 OFF OFF ON OFF

8000 ON ON OFF OFF

10000 OFF ON OFF OFF

20000 ON OFF OFF OFF

25000 OFF OFF OFF OFF

7.4  自检

可以使用自检功能检测驱动器和电机的接线是否正确，开关设定是否合适。设定开关SW9
为“ON”，控制器上电后将按先顺时针再逆时针方向各旋转2圈反复控制电机运行。设定SW9
为“OFF”则关闭该功能。
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7.5  细分插补

设定开关SW10选择采用细分插补技术的平滑滤波功能，“ON”为开启, “OFF”为关闭该功能。

对控制信号平滑滤波使立即改变马达控制的速度和方向的动作变得更加柔和，且能够使系统机械部
件磨损降低以提高设备使用寿命。

该功能将会产生对控制信号的延迟，请根据应用场合选择或关闭该功能。

ON OFF
10 10

7.6  控制模式

设定开关SW11选择脉冲模式，开关SW11设置为OFF时为脉冲方向模式，设置为ON时为双脉冲模
式。改变控制模式后请重新为驱动器上电以使设定生效。

ON   
双脉冲模式

   OFF
脉冲方向模式

1111

7.7  步进噪音滤波

设定开关SW12选择数字信号滤波器，“ON”为150 KHz, “OFF”为2 MHz。

脉冲和方向信号输入内建数字信号滤波，用于消除外部叠加噪音。如果系统工作在低细分模式，请
选择滤波频率为150KHz，如果工作在高细分模式选择滤波频率为 2 MHz。

ON
150 KHz    2MHz

OFF
12 12  
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8  驱动器状态指示灯

                              状态代码 状态或报警信息

                              绿灯长亮 无报警，电机未使能

      绿灯闪烁 无报警，电机使能

         3红，1绿 驱动器过热

    3红，2绿 内部电压出错

    4红，1绿 驱动器电源输入过压

     4红，2绿 驱动器电源输入欠压

     5红，1绿 驱动器过流

      6红，1绿 电机绕组开路

备注：斜体加粗  的报警表示驱动器故障，电机会进入未使能状态。
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9  机械尺寸
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