
旋转抓取模块 通用型旋转手腕

通用型旋转手腕 航空硬铝 硬质阳极氧化

代码 本体材质类型 表面处理
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型号

代码 规格
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80
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请按图示订货

优惠价

数量

价格 100%

1~10 11~

另行报价

未税价(元)

交货期
R

16
代码 规格

NIQ57

型号

NIQ57 40

40
63

5 2~6 5~60 IP64
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重复精度：连续动作100次后检测值。

A：手腕顺时针旋转进气口；

B：手腕逆时针旋转进气口；
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④

①手腕连接板；

②手爪连接块；

③缓冲器和限位；

④接近开关安装位。
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