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൥ᤈႂ఺ኤ̭

 ■ 什么是步进电机

൥ᤈႂ఺௦ʶሗᄯଋႂ࠱ᑡуᣀӐ˝఺೙ᤁҮᄉ఺ႂᜈᎵ，᤯᣾ଌ҃ஶҪႂڙ఺ጲړʼᄉႂᑡуᮊࣿ、ᮟည֖
ஜ᧙，Ժ̾ࠃဗࠪ൥ᤈႂ఺ᄉᣀՓ、ᤳऎ֖஼ᣀᝇऎᄉଌ҃。ڙʿύүࣛͮᎵਕःᄉ᫆ဖԥᯟଌ҃ጆፑᄉৰх
ʽ、΍ၸ൥ᤈႂ఺ˀФᦠݒᄉ᯵Ү器РՎጷ੆ᄉଌ҃ኤΦ、ͯ੆ఴᄉधဖଌ҃ጆፑ，ࡂԺ̾ࠃဗዴᆷᄉͮᎵ֖
ᤳऎଌ҃。

 ■ 鸣志步进电机的特性

•  ዴэᄉͮᎵଌ҃
  ΙཱᣤЙᑡуᄉஜ᧙，ᆷ߿ᣈᣀҮᄉᝇऎ。ͮᎵឧࢿ᭣࣡࠴( (1/10ऎ̅࠴ ，˄ʿጌሤ。

•  ዴᆷᄉᣀᤳ
  ൥ᤈႂ఺ᄉᣀᤳԨф̅ᣤЙႂᑡуᄉᮟည，Ժ̾ࠃဗዴᆷଌ֖҃ழΦុᓫ。

。ःၸ̅ՉሗᤁҮଌ҃ᮖ۪ڠ൤ᜁࣸคځ  

•  ൣՓ/ԥՓᣀҮ，পϢԢᩙ߿ҩᑞ
。ဗࠪႂ఺Ҧᅽ֖ͮᎵᄉథ஌ଌ҃，Ӊહ᭡ҦᅽࠃЮᦏԺ̾ډஞ˓ᤳऎᔴڙ  

)࿃খʽ߿఺ᩙႂڙ   ႂ఺ፈጷ˖ึႂڙߚ，Ꮺܰᦉ෤థ஼ᣀᄉᑡуૈ̽ᣤЙ) ，̮ཨγ૆ʶ߿ᄉҦᅽᣤѢ。

•  ͯᣀᤳ్͇ʽᄉዴэͮᎵଌ҃
  ൥ᤈႂ఺ʿᭉ᜵ύүᴐᣂ኷ᄉុᓫ，ࡂԺ̾ڙ᭣࣡ͯᄉᣀᤳʽࣰሶᤁᛠ，ՎௐᣤѢᣖܷᄉҦᅽ，  

   ᥗБ˿ҩညᄉ૮Ᏹ֖ᝇऎͮᎵϟࢿ，Վௐᬋͯ˿੆ఴ，ᓫᄴ˿ቆᫍ。

•  ఝ᫁ᄉ΍ၸ֐࠮
  ൥ᤈႂ఺ᄉ௃ႂ҄᝹᝟γ᝼˿ႂ఺ᄉ΍ၸ֐࠮ॡ᫁。൥ᤈႂ఺ᄉ֐࠮᤯࣡Ԩф̅ᣈ੽。
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 ■ 基本结构和工作原理

•  ۲ఴፆౝ

• ͺԓူࢹ 

൥ᤈႂ఺᯵Ү器಩૵ܰ౎ᄉଌ҃ᑡу֖ழՓζՁ，᤯᣾ФЮᦉᄉ᤾
ᣣႂᡸ，ଌ҃൥ᤈႂ఺ᄉፈጷ̾ʶ߿ᄉௐࣿൣՓ੊ԥՓ᤯ႂ，΍३
ႂ఺ൣՓ/ԥՓ஼ᣀ，੊Ꮷᩙ߿。

̾1.8 ऎˏᄰ൥ᤈႂ఺˝Β：ॆˏᄰፈጷᦏ᤯ႂҴᇒௐ，ႂ఺ᣤѢᣈ
ᄉణܷҦᅽ˝γ߿ʽ΍ႂ఺γ૆ᩙึႂ߿ᮨڙ。Ꮅͮ߿᭡ൢࣲᩙ࠱
૆Ҧᅽ。ݟ౦Ф˖ʶᄰፈጷᄉႂึԦၶ˿ԪՓ，Ѷႂ఺࠱ᮊᅋʶ˓
௄߿ழՓ஼ᣀʶ൥（1.8 ऎ）。Վူ，ݟ౦௦ԲܰʶᮉፈጷᄉႂึԦ
ၶ˿ԪՓ，Ѷႂ఺࠱ᮊᅋˀґᏧᄰԥᄉழՓ஼ᣀʶ൥（1.8 ऎ）。ॆ
᤯᣾ጲړፈጷᄉႂึ૊ᮊࣿΙ൒ԪՓҴᇒௐ，Ѷႂ఺͗ᮊᅋ௄߿ᄉ
ழՓࠃဗᤋ፝஼ᣀ൥ᤈ，ᤁᛠዴऎ᭣࣡ᰳ。ࠪ̅1.8 ऎˏᄰ൥ᤈႂ఺
஼ᣀʶֆᭉ200൥。

ˏᄰ൥ᤈႂ఺థˏሗፈጷ्य：Ԥ౜ব֖Ӭ౜ব。

Ԥ౜বႂ఺ඇᄰʼԵథʶ˓ፈጷጲړ，ႂ఺ᤋ፝஼ᣀௐႂึ᜵ڙՎ
ʶጲړЮΙ൒ԪՓҴᇒ，᯵Үႂᡸ᝹᝟ʼᭉ᜵Л˓ႂߔधСᤈᛠᮊ
ࣿѬ૰。

Ӭ౜বႂ఺ඇᄰʼథˏ˓౜বᄰԥᄉፈጷጲړ，ႂ఺ᤋ፝஼ᣀௐԵ
᜵̓ఢࠪՎʶᄰʼᄉˏ˓ፈጷጲړᤈᛠ᤯ႂҴᇒ。᯵Үႂᡸ᝹᝟ʼ
Եᭉ᜵ߔႂ˓ٽधС。

%100˝ړඇᄰᄉፈጷጲ˝ځ，Ԥ౜ব᯵Үഴयʽڙ Ҵᇒ，੝̾Ԥ౜
ব᯵Үഴयʽႂ఺ᄉᣤѢҦᅽඊӬ౜ব᯵Үഴयʽଡᰳ˿ጝ4 0% 。

A  C B  D

O    M

+ VDC

+ VDC

A  C B  D
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 ■ 技术参数与术语

ȕ� ઎ૉ

A. Ҧᅽ᠆ᣑ ( Tf )
 Tf  =  G  *  r
 G ：  ᠆ᣑ᧗᧙

 r ：    Ӧफ़

B . ਄᧙᠆ᣑ ( TJ )
 TJ  =  J *  d w /d t

 J =  M  *  ( R12+ R22)  / 2 ( K g  *  cm )
 M :  ᠆ᣑ᠎᧙

 R1: Ӧफ़ړܰ 

 R2:  ЮړӦफ़

 d ω/d t :  ᝇҪᤳऎ

ȕ� 线ޝԂऎ-څૻ
 
 ᤳऎ- Ҧᅽఛጲ௦൥ᤈႂ఺ᣤѢྱবᄉ᧗᜵ᛪဗ्य。

A. ࢹͺᮟညཁ
 ႂ఺ڙ౼ʶཁᄉᣀᤳϘ。
 n  =  q  *  Hz / ( 36 0 *  D )
 n :  ᣀ/ሙ
 Hz:  ᮟညϘ
 D :  ᯵ҮႂᡸጹѫϘ
 q :  ൥ᡯᝇ

 Βݟ：ᡯᝇ1.8 °ᄉ൥ᤈႂ఺，1/2 ڙ ጹѫ᯵Үழयʽ 
 ( Ԁඇ൥ 0.9°) ͺᮟည 500Hz ௐᄉᣀᤳ˝1.25rࢹ、  /s.

B . ᒬըҮӜ۪

 ൥ᤈႂ఺Ժ̾ᄯଋըҮ֖ϢൢᄉӜ۪。

C. ᤋ፝ᤁᛠӜ۪

ࢹឞӜ۪ЮᤁᛠॸᮋЎፂ᣾ᒬըҮӜ۪，ཨՐፂ᣾Ҫᤳ᣹ҁឞڙឞӜ۪Ю，ႂ఺௃กᄯଋըҮ੊Ϣൢ。ႂ఺ڙ 
 ͺӜ۪ᤁᛠ。Վူ，ႂ఺ڙឞӜ۪Ю˶௃กᄯଋ҃Ү，ՠѶࠓ௛ᤴ੆ႂ఺ܾ൥，ॸᮋЎፂђᤳҁ᣹ᒬըҮӜ۪

 Юв҃Ү。

D . ణᰳըҮᮟည

 ႂ఺ቆᣑ࿃খʽ，γ᝼ႂ఺ʿˎ൥ᤁᛠᄉణܷᑡуᮟည。

E . ణᰳᤁᛠᮟည

 ቆᣑৰхʽ，ࣂҴᇒႂ఺ᤁᛠᏪʿˎ൥ᄉణᰳᑡуᮟည。

F . ըҮҦᅽ/ྰЙҦᅽ

 ໗ᡛ൥ᤈᯰ᣹ڙʶ߿ᑡуᮟညʽըҮࣲधݼᤁᛠ，ʿܾ൥ᄉణܷ᠆ᣑҦᅽ。

G . ᤁᛠҦᅽ/ྰѢҦᅽ
 ໗ᡛ൥ᤈᯰ᣹ڙʶ߿ᑡуᮟညʽሶ߿ᤁᛠ，ʿܾ൥ᄉణܷ᠆ᣑҦᅽ。

G

r

R1

L

R2
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ȕ� ԅૻ�Ӗૻ૜ԇܰӱ

 ॆႂ఺ᤁᛠᮟညཁڙᤳऎ - Ҧᅽఛጲᄉᤋ፝ᤁᛠӜ۪Ю

ௐ，ݟʹ᎕ᆀႂ఺ըҮ੊ϢൢௐᄉҪᤳ੊ђᤳௐᫍ，΍ႂ఺

ఝ᫁ௐᫍڠᤁᛠڙణ·ᤳऎ࿃খ，̯Ꮺଡᰳႂ఺ᄉథ஌ᤁᛠ

ௐᫍ௦᭣࣡С᪃ᄉ。

੝ᇧ，൥ᤈႂ఺ᄉҮখҦᅽྱবఛጲ，ͯᤳᤁڎԾݟ 

ᛠௐఛጲ˝පࣰᄯጲ࿃খ；ᰳᤳᤁᛠௐ，ၿ̅ԩҁႂਕᄉॕ

ֽ，ఛጲԦၶ˿ૈஜʽᬋ。

A. ͯᣀᤳ࿃খʽᄉᄯጲҪᤳᤁᛠ

ᅻႂ఺᠆ᣑ˝TLࣂ  ，ϛ᝹ਆ̯F ) ణᆀௐᫍڙ 0 t  r ) ЮҪᤳҁ 
F ౎᝟ኪణᆀௐᫍ tʹݟ，1  r  ?

 ( 1)   ᤯࣡ৰхʽ TJ  =  7 0% Tm

 ( 2)   t  r  =  1.8  *  10 - 5 *  J *  q  *  ( F 1- F 0) /( TJ  - TL )
 ( 3)   F  ( t )  =  ( F 1- F 0)  *  t /t  r  +  F 0,   0< t < t  r

B . ᰳᣀᤳ࿃খʽᄉૈஜҪᤳᤁᛠ

 ( 1)   ᤯࣡ৰхʽ

       TJ  0 =  7 0% Tm 0,  
       TJ  1 =  7 0% Tm 1,
       TL  =  6 0% Tm 1

 ( 2)   t  r  =  F 4  *  I n  [ ( TJ  0- TL ) /( TJ  1- TL ) ]
 ( 3)   F  ( t )  =  F 2 *  [ 1 –  e ^ ( - t /F 4 ) ]  +  F 0,   0< t < t r
       F 2 =  ( TL - TJ  0)  *  ( F 1- F 0) /TJ  1- TJ  0)
       F 4  =  1.8  *  10- 5 *  J *  q  *  F 2/( TJ  0- TL )

：ซܫ

 J ᛪᇧႂ఺ᣀߔҪ᠆ᣑௐᄉᣀҮ਄᧙。

 q  ᛪᇧඇʶ൥ᄉᣀҮᝇऎ，ڙஞᦉ᯵Үௐࡂ௦ૈႂ఺ᄉ൥ᡯᝇ。

。ʼᤗᄉҪᤳᑡуᮟညԥᣀ᣾౎᝟ኪԀԺ࠱ђᤳᤁᛠௐ，Եᭉڙ 

ȕ� 㞔ԇЉ֘உ

 ʶᓉ౎ᝮ，൥ᤈႂ఺ڙቆᣑᤁᛠৰхʽ，ॆႂ఺ᄉᤁᛠᮟညଋᤂ੊ኍ̅ႂ఺ᣀߔᄉڌథᮟညௐ͗ԦၶР૜，ː
᧗ᄉ͗Ԧၶܾ൥ဗ៵。

᧪ࠪР૜ᄉіሗᝌфழ಴:

 A. ᥗध૜ҮӜ
   ΍ႂ఺ᄉࢹͺᮟညʿᖿڙ૜ҮᔴډЮ。

 B . ᧓ၸጹѫᄉ᯵Үഴय
   ΍ၸॱ൥᯵Үഴय，࠱ԓ౎ᄉʶ൥ጹѫ˝ܲ൥ᤁᛠ，ଡᰳႂ఺ᄉඇ൥ѫᣱည，̯Ꮺᬋͯ૜Ү。ᤇԺ̾᤯᣾ 

 ុஞႂ఺ᄉᄰႂึඊ౎ࠃဗᄉ。ॱ൥ࣲʿ͗ܘҪ൥ᡯᝇዴᆷऎ，ԁᑞ΍ႂ఺ᤁᛠఝҪࣰሶ，٩ᮂఝ࠴。ʶ 
 ᓉႂ఺ڙӦ൥ᤁᛠௐ，Ҧᅽ͗ඊஞ൥ௐ15%࠴ ，Ꮺ᧓ၸൣहจႂึଌ҃ௐ，Ҧᅽ࠱ђ30%࠴ 。

Tm

F

F0

TL

TJ

Tm

F1 F

F0

TL

TJ1

TJ0

Tm
Tm0

Tm1

F1 F
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 � 命名规则

                             AM 1 7  HD  0 0 01  -  01
                                               1         2          3       4     5      6            7     

1. ̖ˉ఺器˃ၸጆѴ

2. ఺एՁ :
  ႂ఺्ܰࠩࡆ ( ఺एࠩࡆ˝ᔭ҃ࠩࡆᄉ 10 υ )
  ( 6 : 14 m m ;  8 : 20 m m ;  11: 28 m m ;  14 : 35m m ;  17 : 4 2m m ;  23: 56 m m ;  24 : 6 0m m ;  
  34 : 8 6 m m ;  4 2: 110m m )  
3. ൥ᡯᝇ̼Ձ :
  HY ,  HS,  HD ,  HM : ൥ᡯᝇ 1.8 c
4 . ᨠᔆ᫁ऎ̼Ձ

5. लጲஜ᧙ :
  0:  ᛪᇧଢएयႂ఺

  4 :  लѢጲ 4 ಩

  8 :  लѢጲ 8 ಩

6 . বᑞ̼Ձ :
  ᛪᇧႂ఺ᄉႂึὋҦᅽኍবᑞԟஜ

7 . ఺೙̼Ձ :
  ᛪᇧႂ఺ᄉѢᣈǋलጲǋᛂ᧫ǋ҆ᢻ器Ԣ编码器ኍ఺೙ԟஜ

  - F 1000D 编码器ۋ、- PG X X ђᤳ఺ۋ、- B R01 බᇒय҃Ү器ۋ
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 � 接线图

A- 4 线双极性ࣔ޲

��线
ऄߑ�

黑�'�'��

绿�)�'��

红�(�(��

੒�*�(��

 

B - 8  线双极性-ٶ联

��线
ऄߑ�

ग

绿

ࠖ

黄

ࢱ ੒

ঞ

红

A(A+)

C(A-)

B(B+)
D(B-)

 

C - 8  线双极性-串联

��线
ऄߑ�

ग�'�'��

绿
ࠖ

黄�)�'��

��)�)�ࢱ

੒
ঞ

红�*�(��

 

⣉ી֗ܯ঎֢

7�
ጙ

7�
ᳫ

 � 一般规格

规格 电机部分

൥ᡯᝇዴऎ ±5%  ( ฽ណ్͇：়ึ᯵Ү器 /24 V/ ˏᄰ᤯ႂ / ึႂ߿ᮨ / ஞ൥ᤳऎ：1r p s)

ፏᎅኍጞ B ጞ ( 130° C)

΍ၸဖܑ   
（ᤁᛠௐ）

ဖܑຝऎ - 20 ～ + 50° C ( ௃ፆс )

ဖܑາऎ 8 5% ̾ʽ ( ௃ፆ᭚ )

̭᠎ဖܑ ௃ᑻᙌবචͳԢ۟࠹。ʿᄯଋଋᝎප、ෳኍ ( ಕэۋγએኍጞ IP6 5 ᜺ಪ：௃ᑻᙌবචͳ。ʿᄯଋଋᝎෳ。)

ຝऎʼӣ
ຝӣ̅࠴ 8 0° C ( ຝӣ௦ૈڙʶ߿ဖܑຝऎ్͇ʽ，ጲړຝऎܘҪᄉణܷϘ。ፈጷຝऎᄉ฽ណ᧓ၸႂ᫽ก。়ڙԌ᯵Үഴयʽ，
᯵ҮႂԌ˝ᮨႂ߿Ԍ，ˏᄰ᤯ႂ，ᣀᤳ˝ 0p p s 。ᄰ᤯ႂ，ᣀᤳ˝ቆᣑᡐҮᮟညˏ，ึႂ߿ᮨ˝᯵Үഴयʽ，᯵Үႂึึ়ڙ。
஘བ౛：ᨷ౛ 16 0×16 0×t 1.6 ( m m ) )

फ़Փ᡹Ү 0.050T.I.R.( m m )

फ़ՓቕҮ 0.02m m  M a x. ( 500g f )

ᣈՓቕҮ 0.08 m m  M a x. ( 500g f )

߶ᜈกПᄰࠪ̅ᣀᣈᄉՎᣈऎ 0.07 5T.I.R.( m m )

߶ᜈ᭦ᄰࠪ̅ᣀᣈᄉۆᄯऎ 0.100T.I.R.( m m )

 � 转轴负载条件(单位：N) 

఺एۋՁ

Љ᝴फ़Փ᠆ᣑ

Љ᝴ᣈՓ᠆ᣑ( ᡯᣈቪᄉᡯሎ L )
0m m 5m m 10m m 15m m 20m m

6 HY 12 15 20 - - - - - -

ႂ఺ఴᢵ᧗᧙̾ʽ

8 HY 12 15 20 - - - - - -

11HS 20 25 34 52 - - -

14 HS 20 25 34 52 - - -

17 HD 20 25 34 52 - - -

23HS 50 6 0 7 5 100 150

24 HS 6 1 7 3 90 110 16 0

34 HD 26 0 290 34 0 390 4 8 0

4 2HS 390 4 35 510 58 5 7 20

L

轴向负载

径
向

负
载
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 � 电机安装

զݱੇ،ࣩ޲ࣔ
ႂ఺ᄉ߶ᜈழՓԺ̾ၿശՓǋమʼǋమʽ͉ʶழՓᒬၿ߶ᜈǌ
௃᝶͉ʹழՓڨឯซ਒ᣀᣈᄉ১ે᠆ᣑǋᣈՓ᠆ᣑ᫇ᮤǌ൤ܰὋឯซ਒ʿ᜵ᝧႂ፵ጲˀ߶ᜈ᭦ଋᝎὋᤴ੆ʿॸ᜵
ᄉԌҦǌ

 � 安装方法

ឯࡉ᧙Ꮵᘼ஘བব、᫸ൢ૜Үᄉ᫇ᮤ，࠱Фྩྩᄉुڙ߿ڌ᭼ᄉ᧚࡚᭦ʼ。

᤯ߗᄉ߶ᜈழय ᛂጮߗᄉ߶ᜈழय

߶ᜈߗ

߶ᜈ౛

߶ᜈกПߗ
߶ᜈߗ

߶ᜈ౛

߶ᜈกПߗ

 � 安装条件

ႂ఺ឯ̅ʶᓉ᜺ಪᔴډЮ΍ၸǌ΍ၸௐᔩᡓѢ൤ᔴډὋԺᑞ͗࠭ᒰֵ̖ᆠ૮ǌ

 � Юࠈ ( ఴֵ̖௦ၸ̅఺器ጷᜈᏪ᝹᝟、҃ᤴᄉ。)
 � ဖܑຝऎ：-20~+50˚C(௃ፆс )
 � ဖܑາऎ：8 5% ̾ʽ ( ௃ፆ᭚ )
 � ௃௛ྏবචͳ、௛྆বචͳԢᑻᙌবචͳᄉڣ੝

 � ʿ͗ᄯଋԩҁ௅௲ᄉڣ੝ 
 � ௃༥࠹ᄉڣ੝ ( ᬓγએኍጞ IP6 5 ᜺ಪႂҮ఺ܰ。)
 � ʿଋᝎපᄉڣ੝ ( ᬓγએኍጞ IP6 5 ᜺ಪႂҮ఺ܰ。)
 � ʿଋᝎෳᄉڣ੝ 
 � ௛஘བᄉڣ੝ 
 � ʿஶҪᤋ፝૜Ү੊᣾ऎуѣᄉڣ੝ 

੻ڿࡉ͵
ʼӣǌ͗࠱Ὃဖܑຝऎܪဖܑ੊௦ᬃᤂథԦབͳ࠯ࠚଌ҃ᄧኍڙ

߶ᜈႂ఺ௐឯҫॸ᝹Ꮅ᤯᮲ߗὋࣲซ਒ဖܑᄉຝऎʼӣǌ

ឯӇڙ᭤ᤂ૜Үຸǋ੊௦૜Үࠓ௛ॕֽҁႂ఺ᄉڠཁ߶ᜈǌ
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ࠩࡆ
Ձۋ

Ҧᅽᔴډ὇m N.m ) ὚ᣀᤳᔴډ 0 ᾝ 50r p s
۲ए
( m m )

᫁ऎ
( m m ) ጆѴ 0 50 100 200 4 00 8 00 16 00 3200 6 4 00 128 00 26 500

14 30 NE M A6 AM 6 HY 04 A0

20
29.5

NE M A8
AM 8 HY 2050

4 6 .5 AM 8 HY 4 04 3

28

31

NE M A11

AM 11HS1008

4 0 AM 11HS3007

51 AM 11HS5008

35

27 .3

NE M A14

AM 14 HS10A0

36 AM 14 HS30A0

55.5 AM 14 HS50A0

4 2

34 .3

NE M A17

AM 17 HD 4 4 52

39.8 AM 17 HD 24 38

4 8 .3 AM 17 HD 6 4 26

6 2.8 AM 17 HD B 4 10

57

39

NE M A23

AM 23HS04 A0

55 AM 23HS8 4 A0

7 7 AM 23HSA4 A0

39 AM 23HS04 B 0

55 AM 23HS8 4 B 0

7 7 AM 23HSA4 B 0

6 0
55

NE M A24
AM 24 HS24 02

8 5 AM 24 HS54 01

8 6

6 6 .5

NE M A34

AM 34 HD 04 04

96 AM 34 HD 14 04

125.5 AM 34 HD 24 03

156 AM 34 HD 34 02

8 6

6 3

NE M A34

AM 34 HM 04 04

91 AM 34 HM 14 04

119 AM 34 HM 24 03

14 7 .5 AM 34 HM 34 02

6 0 8 5 NE M A24 AM 24 HS54 11

8 6

6 6 .5

NE M A34

AM 34 HD 08 02

7 5 AM 34 HD 4 8 02

96 AM 34 HD 18 02

115 AM 34 HD 6 8 01

125.5 AM 34 HD 28 05

8 6 104 NE M A34 AM 34 HM 6 8 01

110

98 .5

NE M A4 2

AM 4 2HS04 A0

14 9.5 AM 4 2HS24 A0

201 AM 4 2HS34 A0

۲ए
( m m )

᫁ऎ
( m m ) ጆѴ

Ձۋ
0 0.05 0.1 0.2 0.4 0.8 1.6 3.2 6 .4 12.8 25.6

ࠩࡆ Ҧᅽᔴډ ( N.m ) ὚ᣀᤳᔴډ 0 ᾝ 50r p s

 � 步进电机快速选型列表
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 6 HY 04 A0- 01N 单出轴 A 4 30 0.0058 0.3 22.0 5.8 0.03 500VAC
1 m i n u t e

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm) 

4-M1.6
Depth 2.5 min.

AWG28  UL3265 30
0±

10

C

C

C-C

30±0.8

□�
�4

±0
.5

1.5 ±0.25

Ø
11

0 -0
.0

5

15±0.5
11.5 ±0.2

11
.5

±0
.2

10±0.2

Ø4 0
-0.012

3.
5

±0
.1

 � 动态力矩曲线   

AM6 HY 04A0

Sp e e d ( r p s )

To
rq

ue
(m

N
·m

)

5.0

4 .0

3.0

2.0

1.0

0
0 5 10 15 20

ূӣ͹20000 ࠵/૴
ऄࡶ͹0.3A（ّқ）

    

NEMA6(□14mm) 两相低压1.8°- 6HY 系列 

14 m m ጆѴຈՋय൥ᤈႂ఺Ὃᆠᝌ˿ຈՋय൥ᤈႂ఺ڙቆᫍӠѫథᬌ
ᄉᜈᎵ˖ःၸ᝹᝟ௐ᥄ҁᄉၪᮘ᫇ᮤὙழᢵ˝ 14 m m ᄉႂ఺Х࠴ܫ਄
᧙ǋᰳֽःǋܷੴᅽǋͯ٩ᮂǋͯ૜ҮྱཁὋ΍˧੆˝࠴ቆᫍःၸ˖
ᄉʶ˓С᪃ನॶᦉ͇ǌ
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 8 HY 2050- 01N 单出轴

A 4

29.5 0.02

0.35

11.5 1.6 0.04
500VAC
1 m i n u t e

AM 8 HY 2050- 02N 双出轴

AM 8 HY 4 04 3- 01N 单出轴
4 6 .5 0.04 2 20.3 4 .2 0.09

AM 8 HY 4 04 3- 02N 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。

AM8 HY 205 0

AM8 HY 4043

20.3M a x

20
.3

M
ax

16 ± 0.2

16
±0

.2

4 - M 2
D e p t h  3M i n

1.5 ± 0.2

Ø
15

0 -0
.0

52

15± 0.5 29.5M a x

( 1.5) ( 3.5)

HOU SING : J ST Z HR- 6
TE RM INAL : J ST SZ H- 002T- P0.5

Ø 4 0
- 0.012

Ø
40 -0

.0
12

8 ± 1

(5
)

AW G 26  U L 106 1

L = 4 57 + 20
0

( 8 .3)

20.3M a x

20
.3

M
ax

16 ± 0.2

16
±0

.2

4 - M 2
D e p t h  3M i n .

1.5 ± 0.2

Ø
15

0 -0
.0

52

4 6 .5M a x .15± 0.5

J ST S6 B - Z R( L F ) ( SN)

AW G 26  U L 106 1

HOU SING : J ST Z HR- 6
TE RM INAL : J ST SZ H- 002T- P0.5

45
7

+2
0 0

Ø 4 0
- 0.012

(5
)

1 2 3 4 5 6Pi n  No .

Ø
4

0 -0
.0

12

8 ± 1

 � 动态力矩曲线   
AM8 HY 205 0

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

0.016
0.014
0.012

0.01
0.008
0.006
0.004
0.002

0

.

ূӣ͹20000 ࠵�૴
ऄࡶ͹0.5A ّͧқͨ

0 5 10 15 20

  AM8 HY 4043

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

0.040
0.035
0.030
0.025
0.020
0.015
0.010
0.005

0
0 5 10 15 20

.

ূӣ͹20000 ࠵�૴
ऄࡶ͹0.5A ّͧқͨ

�� ᄰஜ�� �����������������������2
�� ൥ᡯᝇዴऎ� ����������������������d5�
�� ᣈՓ᠆ᣑ� �����������������������6�/�	1�3�-CT�
଍Ҧ
� � � �������������������������������������� �25�/�	5�6�-CT�
�ડҦ
�� फ़Փ᠆ᣑ� ����������������������18�/�	4�-CT�
�ͺၸཁڙѢᣈᮆቪ
�� *1�ኍጞ� � �������40
�� ᤁ行ဖܑຝऎ� ������������������������20° C�UP��50° C
�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130° C 
�� ፏᎅႂ᫽��������������������������������100�.FH0INT

NEMA8(□20mm) 两相低压1.8°- 8HY 系列 
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 11HS1008 - 07 单出轴

A 4

31.0 0.07 2

1.0

2.5 9.0 0.1

500VAC
1 m i n u t e

AM 11HS3007 - 02 单出轴 4 0.0 0.08 2 1.7 12.0 0.15

AM 11HS5008 - 01 单出轴 51.0 0.125 3.5 18 .0 0.2

AM 11HS50A0- 01 单出轴 51.0 0.2 4 .4 18 .0 0.2

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

  

MOLEX 53253-0670

(5
)

23
±0

.1

23±0.1

654321

28.3Max.

28
.3

M
ax

.

(16.5)

L

2 ±0.2

20±0.5

+0
Ø

22
-0

.0
52

(9.5)

C-Cč2:1Ď

+0
Ø5-0.012

4.
5±

0.
1

15±0.2

C

C

4-M2.5
Depth 2.5Min.

PIN No.

 300±10
5.5±0.5

AWG 26 UL3266

Housing P/ N : MOLEX 51065-0600
Crimp P/ N : MOLEX 50212-8000

     

 � 动态力矩曲线   
AM11HS1008

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.06

0.05

0.04

0.03

0.02

0.01

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.4A

   AM11HS3007

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.08
0.07
0.06
0.05
0.04
0.03

0.002
0.01

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.4A

   AM11HS5008

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

·m
)

0.1

0.08

0.06

0.04

0.02

0
0 10 20 30 40 50

20000 
1.4A

AM1 1 HS 5 0A0

Sp e e d ( r p s )

To
rq

ue
(N

·m
)

0.2

0.15

0.1

0.05

0
0 10 20 30 4 0 50

ূӣ͹20000 ࠵/૴
ऄࡶ͹1.4 A（ّқ）

NEMA11(□28mm) 两相低压 1.8°- 11HS 系列

�� ᄰஜ�� �����������������������2
�� ൥ᡯᝇዴऎ� ����������������������d5�
�� ᣈՓ᠆ᣑ� ����������������������15�/�	3�4�-CT�
଍Ҧ
�� � � � �������25�/�	5�6�-CT�
�ડҦ
�� फ़Փ᠆ᣑ� �����������������������30�/�	6�5�-CT�
�ͺၸཁڙਫ਼ˌ˖ཁ
�� *1�ኍጞ� � �������40
�� ᤁ行ဖܑຝऎ� ������������������������20° C�UP��50° C
�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130° C 
�� ፏᎅႂ᫽��������������������������������100�.FH0INT
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 14 HS10A0- 01 单出轴

A 4

27 .3 0.14

1.0

3.3 12.0 0.15

500VAC 1 m i n u t e

AM 14 HS10A0- 02 双出轴

AM 14 HS30A0- 01 单出轴
36 0.23 3.4 20.0 0.21

AM 14 HS30A0- 02 双出轴

AM 14 HS50A0- 01 单出轴
55.5 0.4 5.1 35.0 0.24

AM 14 HS50A0- 02 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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NEMA14(□35mm) 两相低压 1.8°- 14HS 系列
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�ડҦ
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�� *1�ኍጞ� � �������40
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�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130 ° C�
�� ፏᎅႂ᫽��������������������������������100�.FH0INT
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 接线 *
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 17 HD 4 4 52- 02N 单出轴

A 4

34 .3 0.28 5

1.5

1.5 38 .0 0.23

500VAC
1 m i n u t e

AM 17 HD 4 4 52- 01N 双出轴

AM 17 HD 24 38 - 02N 单出轴
39.8 0.4 6 1.9 57 .0 0.28

AM 17 HD 24 38 - 01N 双出轴

AM 17 HD 6 4 26 - 06 N 单出轴
4 8 .3 0.59 2.3 8 2.0 0.36

AM 17 HD 6 4 26 - 05N 双出轴

AM 17 HD B 4 10- 01N 单出轴
6 2.8 0.8 5 1.4 3.2 123.0 0.6

AM 17 HD B 4 10- 02N 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 23HS04 A0- 01 单出轴

A 4

39 0.8 2

1.8

1.8 105.0 0.4

500VAC
1 m i n u t e

AM 23HS04 A0- 02 双出轴

AM 23HS8 4 A0- 01 单出轴
55 1.5 2.4 215.0 0.6

AM 23HS8 4 A0- 02 双出轴

AM 23HSA4 A0- 01 单出轴
7 7 2.3 3 36 5.0 1.0

AM 23HSA4 A0- 02 双出轴

AM 23HS04 B 0- 01 单出轴
39 0.8 2

3.7

0.4 8 105.0 0.4
AM 23HS04 B 0- 02 双出轴

AM 23HS8 4 B 0- 01 单出轴
55 1.5 0.6 3 215.0 0.6

AM 23HS8 4 B 0- 02 双出轴

AM 23HSA4 B 0- 01 单出轴
7 7 2.3 0.7 5 36 5.0 1.0

AM 23HSA4 B 0- 02 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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NEMA23(□56mm) 两相低压 1.8°- 23HS系列（6.35mm出轴）
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 23HS04 B 0- 03 单出轴

A 4

39 0.8 2

3.7

0.4 8 105.0 0.4

500VAC
1 m i n u t e

AM 23HS04 B 0- 04 双出轴

AM 23HS8 4 B 0- 03 单出轴
55 1.5 0.6 3 215.0 0.6

AM 23HS8 4 B 0- 04 双出轴

AM 23HSA4 B 0- 03 单出轴
7 7 2.3 0.7 5 36 5.0 1.0

AM 23HSA4 B 0- 04 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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NEMA23(□56mm) 两相低压 1.8°- 23HS系列（8mm出轴）
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 24 HS24 02- 08 N 单出轴

A 4

54 .0 1.57

4 .0

0.4 3 4 50.0 0.8 3
500VAC
1 m i n u t e

AM 24 HS24 02- 11N 双出轴

AM 24 HS54 01- 10N 单出轴
8 5.0 3.2 0.6 5 900.0 1.4

AM 24 HS54 01- 24 N 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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NEMA24(□60mm) 两相低压 1.8°- 24HS 系列
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 � 一般参数

型号
出轴 接线 * 线束

长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量 耐压
等级普通出轴电机 键槽出轴电机 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 34 HD 04 04 - 08 AM 34 HD 04 04 - M 08 单出轴

A 4

6 6 .5 3.7

6 .3

0.25 1100.0 1.6

500VAC
1 m i n u t e

AM 34 HD 04 04 - 09 AM 34 HD 04 04 - M 09 双出轴

AM 34 HD 14 04 - 06 AM 34 HD 14 04 - M 06 单出轴
96 .0 6 .7 0.35 18 50.0 2.7

AM 34 HD 14 04 - 07 AM 34 HD 14 04 - M 07 双出轴

AM 34 HD 24 03- 07 AM 34 HD 24 03- M 07 单出轴
125.5 9.4

5.6

0.4 9 27 50.0 3.8
AM 34 HD 24 03- 08 AM 34 HD 24 03- M 08 双出轴

AM 34 HD 34 02- 01 AM 34 HD 34 02- M 01 单出轴
156 .0 11.5 0.6 3 4 4 00.0 5.2

AM 34 HD 34 02- 02 AM 34 HD 34 02- M 02 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。
注意：型号选择 AM 34 HD 04 04 - 08 是普通前出轴电机，型号选择 AM 34 HD 04 04 - M 08 是前出轴带键槽电机，根据所需选择电机型号后缀。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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NEMA34(□86mm) 两相低压 1.8°- 34HD 系列
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 � 一般参数

型号
出轴 接线 * 线束

长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量 耐压
等级键槽出轴电机 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 34 HM 04 04 - S 单出轴

A 4

6 3 3.7

6 .3

0.23 1300 1.6

500VAC
1 m i n u t e

AM 34 HM 04 04 - D 双出轴

AM 34 HM 14 04 - S 单出轴
91 6 .4 0.3 18 50 2.7

AM 34 HM 14 04 - D 双出轴

AM 34 HM 24 03- S 单出轴
119 9.4

5.6

0.4 6 27 50 3.8
AM 34 HM 24 03- D 双出轴

AM 34 HM 34 02- S 单出轴
14 7 .5 11.5 0.6 516 0 5.2

AM 34 HM 34 02- D 双出轴

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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NEMA34(□86mm) 两相低压 1.8°- 34HM 系列
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 24 HS54 11- 01N 单出轴 A 4 8 5 3.1 0.8 15.4 900.0 1.4 1500VAC
1 m i n u t e

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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 � 一般参数

型号
出轴 接线 * 线束

长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量 耐压
等级普通出轴电机 键槽出轴电机 m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 34 HD 08 02- 01 AM 34 HD 08 02- M 01 单出轴

B （并联）
C（串联）

8

6 6 .5 4 .2

1.8
( 220V 串联 ) /

3.6
( 110V 并联 )

3.4 ( 串联 ) 1100.0 1.6

1500VAC
1 m i n u t e

AM 34 HD 08 02- 02 AM 34 HD 08 02- M 02 双出轴

AM 34 HD 4 8 02- 01 - 单出轴 7 5 4 .7 3.6 ( 串联 ) 1350.0 1.9

AM 34 HD 18 02- 01 AM 34 HD 18 02- M 01 单出轴
96 7 .3 3.6 ( 串联 ) 18 50.0 2.7

AM 34 HD 18 02- 03 AM 34 HD 18 02- M 03 双出轴

AM 34 HD 6 8 01- 01 - 单出轴 115 7 .6 4 ( 串联 ) 24 00.0 3.5

AM 34 HD 28 05- 01 AM 34 HD 28 05- M 01 单出轴
125.5 8 .7 4 .2( 串联 ) 27 50.0 3.8

AM 34 HD 28 05- 03 AM 34 HD 28 05- M 03 双出轴

*  接线图 B /C 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。
注意：型号选择 AM 34 HD 08 02- 01 是普通前出轴电机，型号选择 AM 34 HD 08 02- M 01 是前出轴带键槽电机，根据所需选择电机型号后缀。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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 � 动态力矩曲线  
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NEMA34(□86mm) 两相高压 1.8°- 34HD 系列 
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 � 一般参数

型号
出轴 接线 * 线束

长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量 耐压
等级键槽出轴电机 m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 34 HM 6 8 01- S 单出轴
A 4 104 7 .6 1.8 ( 220V) 3.7 3100 3.5 1500VAC

1 m i n u t eAM 34 HM 6 8 01- D 双出轴

*  接线图 B /C 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)   此外形图为双轴产品。单轴产品则无（ ）部分的转轴。
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 � 一般参数

型号 出轴 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 4 2HS04 A0- 01

单出轴 A 4

98 .5 12 2.1 4 .2 5500 4 .8

1500VAC
1 m i n u t eAM 4 2HS24 A0- 01 14 9.5 21 2.4 4 .4 10900 8

AM 4 2HS34 A0- 01 201 30 2.7 4 .4 16 200 11.6

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

89±0.2

89
±0

.2

110Max.

11
0M

ax
.

4-Ø8.3 +0.3
0

C-C

Ø16 0
-0.012

2:1

18+0.3
-0.018

č13Ď
5 0

-0.03

č࡯Ď

M5
ധ 10Min

L

12.2 ±0.3

Ø
55

.5
2±

0.
05

1.6±0.2

C

C

(16.5)

(1
2)

300±10AWG18 UL2464
ཌֹࢤ

35±0.5

25+0.6
0

(26.5)

 � 动态力矩曲线  
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�� ᄰஜ�� �����������������������2
�� ൥ᡯᝇዴऎ� ����������������������d5�
�� ᣈՓ᠆ᣑ� �����������������������250�/�	56�-CT�
଍Ҧ
�� � � � ������250�/�	56�-CT�
�ડҦ
�� फ़Փ᠆ᣑ� �����������������������450�/�	100�-CT�
�ͺၸཁڙਫ਼ˌ˖ཁ
�� *1�ኍጞ� � �������40
�� ᤁ行ဖܑຝऎ� ������������������������20° C�UP��50° C
�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130° C
�� ፏᎅႂ᫽��������������������������������100�.FH0INT

NEMA42(□110mm) 两相高压1.8°- 42HS 系列
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 � 一般参数

型号 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 23HS24 50- 03
A 4

6 1.7 1.25
3.7

0.6 3 26 0.0 0.6 500VAC
1 m i n u t eAM 23HS34 55- 05 8 3.7 2.2 0.7 5 4 6 0.0 1

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

47.14±0.20
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4±
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Ø
38

.1
±0

.0
5

1.6±0.2
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د࡝
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6.
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 � 动态力矩曲线 
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�� ᄰஜ�� �����������������������2
�� ൥ᡯᝇዴऎ� �����������������������d5�
�� ᣈՓ᠆ᣑ� �����������������������40�/�	��-CT�
଍Ҧ
�� � � � �������130�/�	30�-CT�
�ડҦ
�� फ़Փ᠆ᣑ� �����������������������70�/�	15�5�-CT�
�ͺၸཁڙਫ਼ˌ˖ཁ
�� *1�ኍጞ� � �������65
�� ᤁ行ဖܑຝऎ� ������������������������20° C�UP��50° C
�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130 ° C�
�� ፏᎅႂ᫽��������������������������������100�.FH0INT

NEMA23(□56mm) 两相低压1.8°- 23HS 系列 IP65型 
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 � 一般参数

型号 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 24 HS54 01- 4 4 N A 4 94 .5 3.2 4 .0 0.7 900.0 1.4 500VAC
1 m i n u t e

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

47.14±0.35
60±0.5

4-Ø4.52±0.1

60
±0

.5
47

.1
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35
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8±0.3

L24±0.5

20±0.3

C

C

7.5±0.10
Ø8-0.012
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Ø
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 � 动态力矩曲线 

Speed(rps)
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�� ᄰஜ�� �����������������������2
�� ൥ᡯᝇዴऎ� ����������������������d5�
�� ᣈՓ᠆ᣑ� �����������������������40�/�	��-CT�
଍Ҧ
�� � � � ������130�/�	30�-CT�
�ડҦ
�� फ़Փ᠆ᣑ� �����������������������70�/�	15�5�-CT�
�ͺၸཁڙਫ਼ˌ˖ཁ
�� *1�ኍጞ� � �������65
�� ᤁ行ဖܑຝऎ� ������������������������20° C�UP��50° C
�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130° C
�� ፏᎅႂ᫽��������������������������������100�.FH0INT

NEMA24(□60mm) 两相低压1.8°- 24HS 系列 IP65型  



28

常
规
型
步
进
电
机

快
速
选
型

简
介

IP
65

型

编
码
器
型

标
准
型

刹
车
型

减
速
机
型

特
种
型
步
进
电
机

中
空
轴
型

真
空
环
境
型

高
低
温
环
境
型

附
录

 � 一般参数

型号 接线 * 线束
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 34 HD 14 04 - 13
A 4

98 6 .7 6 .3 0.4 5 18 50.0 2.7 500VAC
1 m i n u t eAM 34 HD 24 03- 13 127 .5 9.4 5.6 0.6 2 27 50.0 3.8

*  接线图 A 参考第 8 页   ※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

Ø
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 � 动态力矩曲线 
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�� ᄰஜ�� �����������������������2
�� ൥ᡯᝇዴऎ� ����������������������d5�
�� ᣈՓ᠆ᣑ� �����������������������65�/�	15�-CT�
଍Ҧ
�� � � � �������155�/�	35�-CT�
�ડҦ
�� फ़Փ᠆ᣑ� �����������������������220�/�	50�-CT�
�ͺၸཁڙਫ਼ˌ˖ཁ
�� *1�ኍጞ� � �������65
�� ᤁ行ဖܑຝऎ� ������������������������20 ° C�UP��50° C
�� ፏᎅኍጞ� �����������������������#
��130 ° C
�� ፏᎅႂ᫽� � ������100�.FH0INT�

NEMA34(□86mm) 两相低压1.8°- 34HD系列 IP65型  
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NEMA17(□42mm) 两相低压1.8°- 17HD 系列 刹车型 

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

   
4 2.3M a x
31± 0.1

31
±0

.1
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.3
M

ax

AW G 26  U L 326 6

30
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10

4 - M 3
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⣹૱

C

C

4 .5± 0.1
2: 1
C- C

Ø 5 0
- 0.012

AW G 24  U L 1332
红( V+ ) չ黑( V- )

 � 一般参数

型号
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 刹车力矩 刹车功率 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 N.m W K g

AM 17 HD 4 4 52- B R01 6 1.3 0.28 5 1.5 1.5 38 .0 0.6 5 0.38

500VAC
1 m i n u t e

AM 17 HD 24 38 - B R01 6 6 .8 0.4 6 1.5 1.9 57 .0 0.6 5 0.4 3

AM 17 HD 6 4 26 - B R01 7 5.3 0.59 1.5 2.3 8 2.0 0.6 5 0.51

AM 17 HD B 4 10- B R01 8 9.8 0.8 5 1.4 3.2 123.0 0.6 5 0.7 5

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线   
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NEMA23(□56mm) 两相低压1.8°- 23HS 系列 刹车型 

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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ಕэ҆ۋᢻ-B24

 � 一般参数  

型号
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 刹车力矩 刹车功率 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 N.m W K g

AM 23HS04 B 0- B R01 8 0 0.8 2

3.7

0.4 8 105.0 1.5 5 0.6 2
500VAC
1 m i n u t eAM 23HS8 4 B 0- B R01 96 1.5 0.6 3 215.0 1.5 5 0.8

AM 23HSA4 B 0- B R01 118 2.3 0.7 5 36 5.0 1.5 5 1.2

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线
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NEMA24(□60mm) 两相低压1.8°- 24HS 系列 刹车型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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 � 一般参数  

型号
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 刹车力矩 刹车功率 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 N.m W K g

AM 24 HS24 02- B R01 95 1.57
4 .0

0.4 3 4 50.0 1.5 5 1.03 500VAC
1 m i n u t eAM 24 HS54 01- B R01 126 3.2 0.6 5 900.0 1.5 5 1.6

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA24(□60mm) 两相高压1.8°- 24HS 系列 刹车型 

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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 � 一般参数

型号
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 刹车力矩 刹车功率 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 N.m W K g

AM 24 HS54 11- B R01 126 3.1 0.8 15.4 900.0 1.5 5 1.6 1500VAC
1 m i n u t e

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 

Speed(rps)

2.5

2

1.5

1

0.5

0
0 10 20 30 40 50 

220V20000 
1.0A

AM24HS5411

To
rq

ue
(N

. m
)



34

常
规
型
步
进
电
机

快
速
选
型

简
介

IP
65

型

编
码
器
型

标
准
型

刹
车
型

减
速
机
型

特
种
型
步
进
电
机

中
空
轴
型

真
空
环
境
型

高
低
温
环
境
型

附
录

NEMA34(□86mm) 两相低压1.8°/ 两相高压1.8°-34HD系列 刹车型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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 � 一般参数

型号
长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 刹车力矩 刹车功率 电机重量

耐压等级
m m N.m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 N.m W K g

AM 34 HD 04 04 - B R01 118 .5 3.7 6 .3 0.25 1100 6 8 2.2
500VAC
1 m i n u t eAM 34 HD 14 04 - B R01 14 8 6 .7 6 .3 0.35 18 50 6 8 3.3

AM 34 HD 24 03- B R01 17 7 .5 9.4 5.6 0.4 9 27 50 6 8 4 .4

AM 34 HD 08 02- B R01 118 .5 4 .2 1.8
( 220VAC串联 )

3.4
( 串联 ) 1100 6 8 2.2

1500VAC
1 m i n u t eAM 34 HD 18 02- B R01 14 8 7 .3 1.8

( 220VAC串联 )
3.6

( 串联 ) 18 50 6 8 3.3

AM 34 HD 28 05- B R01 17 7 .5 8 .7 1.8
( 220VAC串联 )

4 .2
( 串联 ) 27 50 6 8 4 .4

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA17(□42mm) 两相低压1.8°- 17HD 系列 减速机型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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Ø
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0
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 � 一般参数  

型号
长度“L ” 额定电流 ※

级数 减速比
精度 最大输出扭矩 最大承载扭力 惯量

效率
噪音 重量

m m A / 相 分 a r c- m i n N.m N.m g · cm 2 d B K g

AM 17 HD 4 4 52- PG 05 101.8

1.5

1 5 12 1.25 6 950 96 % < 6 0 0.55

AM 17 HD 4 4 52- PG 10 101.8 1 10 12 2.5 4 38 00 96 % < 6 0 0.55

AM 17 HD 4 4 52- PG 20 114 .8 2 20 15 5 20 15200 94 % < 6 0 0.6 3

AM 17 HD 24 38 - PG 05 107 .3 1 5 12 2 6 14 25 96 % < 6 0 0.6

AM 17 HD 24 38 - PG 10 107 .3 1 10 12 4 4 57 00 96 % < 6 0 0.6

AM 17 HD 24 38 - PG 20 120.3 2 20 15 8 20 228 00 94 % < 6 0 0.6 8

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA17(□42mm) 两相低压1.8°- 17HD 系列 减速机型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

 

3.5 16

Ø
26

0
-0

.0
21

Ø 10 0
- 0.008

26 ± 2
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Ø
40
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 � 一般参数  

型号
长度“L ” 额定电流 ※

级数 减速比
精度 最大输出扭矩 最大承载扭力 惯量

效率
噪音 重量

m m A / 相 分 a r c- m i n N.m N.m g · cm 2 d B K g

AM 17 HD 6 4 26 - PG 05 115.8

1.5

1 5 12 2.5 6 2050 96 % < 6 0 0.6 8

AM 17 HD 6 4 26 - PG 10 115.8 1 10 12 5 4 8 200 96 % < 6 0 0.6 8

AM 17 HD 6 4 26 - PG 20 128 .8 2 20 15 10 20 328 00 94 % < 6 0 0.7 6

AM 17 HD B 4 10- PG 05 130.3

1.4

1 5 12 4 .25 6 307 5 96 % < 6 0 0.92

AM 17 HD B 4 10- PG 10 130.3 1 10 12 8 .5 4 12300 96 % < 6 0 0.92

AM 17 HD B 4 10- PG 20 14 3.3 2 20 15 17 20 4 9200 94 % < 6 0 1

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA23(□56mm) 两相低压1.8°- 23HS 系列 减速机型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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 � 一般参数  

型号
长度“L ” 额定电流 ※

级数 减速比
精度 最大输出扭矩 最大承载扭力 惯量

效率
噪音 重量

m m A / 相 分 a r c- m i n N.m N.m g · cm 2 d B K g

AM 23HS04 B 0- PG 05 112.5

3.7

1 5 10 4 .1 16 26 25 96 % < 6 5 1.23

AM 23HS04 B 0- PG 10 112.5 1 10 10 8 .2 12 10500 96 % < 6 5 1.23

AM 23HS04 B 0- PG 20 125.5 2 20 15 16 .4 4 4 4 2000 94 % < 6 0 1.4 4

AM 23HS8 4 B 0- PG 05 128 .5 1 5 10 7 .5 16 537 5 96 % < 6 5 1.4 3

AM 23HS8 4 B 0- PG 10 128 .5 1 10 10 15 12 21500 96 % < 6 5 1.4 3

AM 23HS8 4 B 0- PG 20 14 1.5 2 20 15 30 4 4 8 6 000 94 % < 6 0 1.6 4

AM 23HSA4 B 0- PG 05 150.5 1 5 10 11.5 16 9125 96 % < 6 5 1.8 3

AM 23HSA4 B 0- PG 10 150.5 1 10 10 23 12 36 500 96 % < 6 5 1.8 3

AM 23HSA4 B 0- PG 20 16 3.5 2 20 15 4 6 4 4 14 6 000 94 % < 6 0 2.07

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA24(□60mm) 两相低压1.8°- 24HS 系列 减速机型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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4 - M 5
D E PTH 8
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60
±0

.5

     

 � 一般参数  

型号
长度“L ” 额定电流 ※

级数 减速比
精度 最大输出扭矩 最大承载扭力 惯量

效率
噪音 重量

m m A / 相 分 a r c- m i n N.m N.m g · cm 2 d B K g

AM 24 HS24 02- PG 05 127 .5

4 .0

1 5 10 6 16 11250 96 % < 6 5 1.6 6

AM 24 HS24 02- PG 10 127 .5 1 10 10 12 12 4 5000 96 % < 6 5 1.6 6

AM 24 HS24 02- PG 20 14 0.5 2 20 15 24 4 4 18 0000 94 % < 6 0 1.8 7

AM 24 HS54 01- PG 05 158 .5 1 5 10 12.5 16 22500 96 % < 6 5 2.23

AM 24 HS54 01- PG 10 158 .5 1 10 10 25 12 90000 96 % < 6 5 2.23

AM 24 HS54 01- PG 20 17 1.5 2 20 15 50 4 4 36 0000 94 % < 6 0 2.4 4

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA34(□86mm) 两相低压1.8°- 34HD 系列 减速机型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

  

86
±0

.5

8 6 ± 0.5

300± 10AW G 18  U L 24 6 4 ( 26 .5)( 16 .5)

(1
2)

L4 0 ± 2

36

Ø
25

Ø
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0 -0
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21

28
4

3

Ø
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6
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.5

4 - M 6
D e p t h  10

M 6
D e p t h  18

Ø 7 0

Ø
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.0

3

    

 � 一般参数  

型号
长度“L ” 额定电流 ※

级数 减速比
精度 最大输出扭矩 最大承载扭力 惯量

效率
噪音 重量

m m A / 相 分 a r c- m i n N.m N.m g · cm 2 d B K g

AM 34 HD 04 04 - PG 05 17 0.5

6 .3

1 5 10 15 50 27 500 96 %

< 6 0

3.7 1

AM 34 HD 04 04 - PG 10 17 0.5 1 10 10 30 4 0 110000 96 % 3.7 1

AM 34 HD 04 04 - PG 20 18 8 .5 2 20 15 6 0 120 4 4 0000 94 % 4 .21

AM 34 HD 14 04 - PG 05 200 1 5 10 25 50 4 6 250 96 % 4 .8 1

AM 34 HD 14 04 - PG 10 200 1 10 10 50 4 0 18 5000 96 % 4 .8 1

AM 34 HD 14 04 - PG 20 218 2 20 15 100 120 7 4 0000 94 % 5.31

AM 34 HD 24 03- PG 05 229.5

5.6

1 5 10 35.5 50 6 8 7 50 96 % 5.91

AM 34 HD 24 03- PG 10 229.5 1 10 10 7 1 4 0 27 5000 96 % 5.91

AM 34 HD 24 03- PG 20 24 7 .5 2 20 15 14 2 120 1100000 94 % 6 .4 1

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA34(□86mm) 两相高压1.8°- 34HD 系列 减速机型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
 

86
±0

.5

8 6 ± 0.5

300± 10AW G 18  U L 24 6 4 ( 26 .5)( 16 .5)

(1
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L4 0 ± 2

36
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0 -0
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21
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4
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Ø
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3

     

 � 一般参数  

型号
长度“L ” 额定电流 ※

级数 减速比
精度 最大输出扭矩 最大承载扭力 惯量

效率
噪音 重量

m m A / 相 分 a r c- m i n N.m N.m g · cm 2 d B K g

AM 34 HD 08 02- PG 05 17 0.5

1.8
( 串联 )

1 5 10 15 50 27 500 96 % < 6 0 3.7 1

AM 34 HD 08 02- PG 10 17 0.5 1 10 10 30 4 0 110000 96 % < 6 0 3.7 1

AM 34 HD 08 02- PG 20 18 8 .5 2 20 15 6 0 120 4 4 0000 94 % < 6 0 4 .21

AM 34 HD 18 02- PG 05 200 1 5 10 25 50 4 6 250 96 % < 6 0 4 .8 1

AM 34 HD 18 02- PG 10 200 1 10 10 50 4 0 18 5000 96 % < 6 0 4 .8 1

AM 34 HD 18 02- PG 20 218 2 20 15 100 120 7 4 0000 94 % < 6 0 5.31

AM 34 HD 28 05- PG 05 229.5 1 5 10 35.5 50 6 8 7 50 96 % < 6 0 5.91

AM 34 HD 28 05- PG 10 229.5 1 10 10 7 1 4 0 27 5000 96 % < 6 0 5.91

AM 34 HD 28 05- PG 20 24 7 .5 2 20 15 14 2 120 1100000 94 % < 6 0 6 .4 1

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA17(□42mm) 两相低压 1.8°- 17HD 系列 编码器型

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)
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M
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编码器
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  2:1  
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8        1 PIN

30
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10

Ø
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0 -0
.0
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20±1

15±0.2

16±1

4.5±0.1

Ø5 0
-0.012

 � 一般参数

型号
编码器 长度“L ” 最小静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
类型 分辨率 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 17 HD 4 4 52- F 1000D

增量型光编
4 000 计数 / 转

( 1000 线 )

34 .3 0.28 5 1.5 1.5 38 .0 0.24

500VAC
1 m i n u t e

AM 17 HD 24 38 - F 1000D 39.8 0.4 6 1.5 1.9 57 .0 0.29

AM 17 HD 6 4 26 - F 1000D 4 8 .3 0.59 1.5 2.3 8 2.0 0.37

AM 17 HD B 4 10- F 1000D 6 2.8 0.8 5 1.4 3.2 123.0 0.6 1

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA23(□56mm) 两相低压 1.8°- 23HS 系列 编码器型（6.35mm出轴）

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

  

Ø
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Ø6.35 0
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 � 一般参数

型号
编码器 长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
类型 分辨率 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 23HS04 A0- F 1000D

增量型光编
4 000 计数 / 转

( 1000 线 )

39 0.8 2

1.8

1.8 105.0 0.4 1

500VAC
1 m i n u t e

AM 23HS8 4 A0- F 1000D 55 1.5 2.4 215.0 0.6 1

AM 23HSA4 A0- F 1000D 7 7 2.3 3.0 36 5.0 1.01

AM 23HS04 B 0- F 1000D 39 0.8 2

3.7

0.4 8 105.0 0.4 1

AM 23HS8 4 B 0- F 1000D 55 1.4 0.6 3 215.0 0.6 1

AM 23HSA4 B 0- F 1000D 7 7 2.3 0.7 5 36 5.0 1.01

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
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NEMA23(□56mm) 两相低压 1.8°- 23HS 系列 编码器型（8mm出轴）

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

 

Ø
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 � 一般参数

型号
编码器 长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
类型 分辨率 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 23HS04 A0- F 1000D - M 01

增量型光编
4 000 计数 / 转

( 1000 线 )

39 0.8 2

1.8

1.8 105.0 0.4 1

500VAC
1 m i n u t e

AM 23HS8 4 A0- F 1000D - M 01 55 1.5 2.4 215.0 0.6 1

AM 23HSA4 A0- F 1000D - M 01 7 7 2.3 3.0 36 5.0 1.01

AM 23HS04 B 0- F 1000D - M 01 39 0.8 2

3.7

0.4 8 105.0 0.4 1

AM 23HS8 4 B 0- F 1000D - M 01 55 1.4 0.6 3 215.0 0.6 1

AM 23HSA4 B 0- F 1000D - M 01 7 7 2.3 0.7 5 36 5.0 1.01

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
AM23HS04A0

Speed(rps)

1

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 10 20 30 40 50

20000 
2.2A

To
rq

ue
(N

 m
)

.

  AM23HS84A0

Speed(rps)

1.5

1.2

0.9

0.6

0.3

0
0 10 20 30 40 50

20000 
2.2A

To
rq

ue
(N

 m
)

.

  
24V 48V

Speed(rps)

2.4

2

1.6

1.2

0.8

0.4

0
0 10 20 30 40 50 

AM23HSA4A0
20000 
2.2A

To
rq

ue
(N

 m
)

.

24V 48V

Speed(rps)

0.6

0.5

0.4

0.3

0.2

0.1

0
0 10 20 30 40 50 

AM23HS04B0
20000 
4.5A

To
rq

ue
(N

 m
)

.

  
AM23HS84B0

Speed(rps)

1.5

1.2

0.9

0.6

0.3

0
0 10 20 30 40 50

20000 
4.5A

To
rq

ue
(N

 m
)

.

  
AM23 HSA4B 0

Speed (rps)

2

1.6

1.2

0.8

0.4

0
0 10 20 30 40 50

ূӣ：20000 ࠵�૴
ऄ4.5：ࡶAّͧқͨ

To
rq

ue
(N

 m
)

.
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NEMA24(□60mm) 两相低压1.8°- 24HS 系列 编码器型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

  
L 60±0.5

60
±0

.5

15±0.2

C

C

AWG22 UL3266

7.5±0.1

7.5±0.1
90°2:1

C-C

8        1
PIN 编码器

1.5±0.2

47.14±0.2

47
.1

4±
0.

35

4-Ø4.5+0.5
0

20.6±1

Ø
38

.1
0 -0
.0

5

30
0±

10

Ø8 0
-0.012

16±1

 � 一般参数

型号
编码器 长度“L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
类型 分辨率 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · cm 2 K g

AM 24 HS24 02- F 1000D
增量型光编

4 000 计数 / 转
( 1000 线 )

54 .0 1.57 4 .0 0.4 3 4 50.0 0.8 4 500VAC
1 m i n u t eAM 24 HS54 01- F 1000D 8 5.0 3.2 4 .0 0.6 5 900.0 1.4 1

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 

Speed(rps)

1.2

1

0.8

0.6

0.4

0.2

0
0 10 20 30 40 50 

AM24HS2402
ূӣ͹࠵�������૴
ऄࡶ͹���'ّͧқͨ

24V 48V 75V

To
rq

ue
(N

. m
)

  

Speed(rps)

2.4

2

1.6

1.2

0.8

0.4

0
0 10 20 30 40 50 

AM24HS5401
20000 
4.5A

24V 48V 75V

To
rq

ue
(N

. m
)
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NEMA34(□86mm) 两相低压1.8°- 34HD 系列 编码器型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

  

Ø
73

.0
25

±0
.0

25

10±0.3

2±0.2

AWG18 UL2464

L

25±0.2

69.6±0.2

69
.6

±0
.2

86
±0

.5

4-Ø6.5±0.2

(58.5)

(5
8.

5)

(26.5)

C

C

25±1

13±0.1

13±0.1

90° ±3°

C-C
2:1

8        1 PIN

编码器

300±10

37±1 86±0.5

Ø14 0
-0.012

(16)

� 一般参数

型号
编码器 长度“ L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
类型 分辨率 m m N· m A /相 Ω/ 相 g · c m 2 K g

AM 34 HD 04 04 - F 1000D

增量型光编
4 000 计数 / 转

( 1000 线 )

6 6 .5 3.7
6 .3

0.25 1100.0 1.6 1

500VAC
1 m i n u t e

AM 34 HD 14 04 - F 1000D 96 .0 6 .7 0.35 18 50.0 2.7 1

AM 34 HD 24 03- F 1000D 125.5 9.4
5.6

0.4 9 27 50.0 3.8 1

AM 34 HD 34 02- F 1000D 156 11.5 0.6 3 4 4 00.0 5.21

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 
20000 
7.0A

AM34HD0404
24V 48V 75V

Speed(rps)

3

2.5

2

1.5

1

0.5

0
0 10 20 30 40 50 

)
m 

N(euqroT

.

  
AM34HD1404

20000 
7.0A

Speed(rps)

To
rq

ue
(N

 m
)

5

4

3

2

1

0
0 10 20 30 40 50 

.

24V 48V 75V

  

20000 
7.0A

AM34HD2403
24V 48V 75V

Speed(rps)

8

6

4

2

0
0 10 20 30 40 50 

)
m 

N(euqroT

.

  

ূӣ͹20000 ࠵�૴
ऄࡶ͹7 .0Aّͧқͨ

AM34HD 3402
24V 48V 7 5V

S p e e d (r p s )

10

8

6

4

2

0
0 10 20 30 40 50 

)
m 

N(euqroT

.
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NEMA34(□86mm) 两相高压1.8°- 34HD 系列 编码器型  

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

  

Ø
73

.0
25

±0
.0

25

10±0.3

2±0.2

AWG18 UL2464

L

25±0.2

69.6±0.2

69
.6

±0
.2

86
±0

.5

4-Ø6.5±0.2

(58.5)

(5
8.

5)

(26.5)

C

C

25±1

13±0.1

13±0.1

90° ±3°

C-C
2:1

8        1 PIN

编码器

300±10

37±1 86±0.5

Ø14 0
-0.012

(16)

� 一般参数

型号
编码器 长度“ L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
类型 分辨率 m m N· m A / 相 Ω/ 相 g · c m 2 K g

AM 34 HD 08 02- F 1000D

增量型光编
4 000 计数 / 转

( 1000 线 )

6 6 .5 4 .2

1.8

3.4 1100.0 1.6 1
1500VAC
1 m i n u t eAM 34 HD 18 02- F 1000D 96 7 .3 3.6 18 50.0 2.7 1

AM 34 HD 28 05- F 1000D 125.5 8 .7 4 .2 27 50.0 3.8 1

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 动态力矩曲线 

0 10 20 30 40 50
Speed(rps)

3

2.5

2

1.5

1

0.5

0

)
m 

N(euqroT

.

220V / 110V20000 
1.8A / 3.6A

AM34HD0802
  

0 10 20 30 40 50

6

5

4

3

2

1

0

Speed(rps)

)
m 

N(euqroT

.

220V / 110V20000 
1.8A / 3.6A

AM34HD1802
  

0 10 20 30 40 50

7
6
5
4
3
2
1
0

Speed(rps)

)
m 

N(euqroT

.

220V / 110V20000 
1.8A / 3.6A

AM34HD2805
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编码器规格  

ѫᣱည 1000 ጲ

ႂຸႂԌ 5V±10%
ᣤѢழय A, B , Z ѫᣤѢࢿ

ణᰳᣀᤳ 36 00r p m

̯ՐѢᣈழՓᄹ，ᮊௐ᧪஼ᣀௐ A ζՁᮖЎ B  ζՁ，ᤣௐ᧪஼ 
ᣀௐ B  ζՁᮖЎ A ζՁ

᤟ၸᤋଋ器
ᤋଋ器ଢܿ：NSHR- 08 V- S ( JS T)
ቪߔ：SSHL - 003T- P0.2 ( JS T)

线束规格  

लᑭ 7 5 3 1
ζՁ Z + B + A+ 5V
लᑭ 8 6 4 2
ζՁ Z - B - A- G ND

ᤤ᠓ᦠ͇
᤯ၸᤋଋႂ፵ጲ

Ձ：114ۋ 4 - 0100 ᫁ऎ：1 ዚ 
Ձ：114ۋ 4 - 0300 ᫁ऎ：3 ዚ 
Ձ：114ۋ 4 - 0500 ᫁ऎ：5 ዚ 
M OONS’ଌ҃器ۋ᯵Ү器编码器ഴڰ˃ၸᤋଋႂ፵ጲ

Ձ：214ۋ 0- 0100 ᫁ऎ：1 ዚ
Ձ：214ۋ 0- 0300 ᫁ऎ：3 ዚ
Ձ：214ۋ 0- 0500 ᫁ऎ：5 ዚ

连接器插头：NSHR-08V -S (JST)
端子：SSHL-003T-P0.2 (JST)

J1

L±50

J2

连接器：7917-15MTBC00A (Oupiin)
配件：DP-09CP (Oupiin)

A

连接器插头：NSHR-08V -S (JST)
端子：SSHL-003T-P0.2 (JST)

J1

L±50

50

50

15±5

PIN (J2)

P1

1

8

PIN (J1)

通用连接电缆线

MO O N S’ 控制器型驱动器编码器模块专用连接电缆线

10
0±

5地线端子: RNB1-3.2 (K ST)

10
0±

5地线端子: RNB1-3.2 (K ST) 地线端子: RNB1-3.2 (K ST)
100±5

P/N：1144-0100
           1144-0300
           1144-0500

X X X X  - X X X X

P/N：2140-0100
           2140-0300
           2140-0500

X X X X  - X X X X

6
1

11
10

5

15
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� 一般参数

型号 ᣀᣈܰफ़ ᣀᣈЮߗ
长度“ L ” 静力矩 额定电流 ※ 电阻 转动惯量 电机重量

耐压等级
m m N· m A / ᄰ Ω/ 相 g · c m 2 K g

AM 8 HY 4 0A0- K 02 6 2.5 4 6 .5 0.054 0.6 8 4 .2 0.08 500VAC
1 m i n u t eAM 11HS50A0- K 02 7 3 51 0.19 1.0 4 .5 18 0.2

※ 1、电机额定电流为有效值。2、鸣志驱动器输出电流为峰值。3、驱动器设置电流 = 电机额定电流 X 1.4 ( 整步驱动下额定电流等于峰值电流）。

 � 机械尺寸 ( 单位：mm)

AM11HS50A0-K02

AM8HY40A0-K02

MOLEX 53253-0670

(2
.5

)
23

±0
.1

23±0.1

654321

28.3Max.

28
.3

M
ax

.

(8.25)

4-M2.5
Depth 2.5Min.

PIN No.

51Max.

(9.5)

C-C

M4×0.7
Depth10Min.

2:1

Housing: Molex 51065-0600
Terminal: Molex 50212-8000

5.5±0.5
300±5  

AWG26 UL3266

La
be

l 1

15±1

C

C

C

C
Ø3±0.3
ᇏ๙।

2 ±0.2

15±0.5

Ø
22

0 -0
.0

52

Ø7 0
-0.012

6

1

Ø2.5±0.25
Through (8.3)

46.5Max. 20.3Max
20

.3
M

ax

(4
)

16±0.2

16
±0

.2

4-M2
Depth 3Min.

1   6 Pin No.

(11.8)

JST S6B-ZR(LF)(SN)

AWG26 UL1061

HOUSING:JST ZHR-6
TERMINAL:JST SZH-002T-P0.5

2-M3
Depth 8Min.

 label 1

č
5Ď

1.5±0.2

Ø
15

0 -0
.0

52

15±0.5 15±1

45
7+2

0 0

Ø6 0
-0.012

Ø6
0

-0.012

ႂ఺˖ቆᣈЮߗ˞᜵ᜁၸ̅ᡋጲǋᤨЏ੊Ꮷ᤯᣾ቆචኍФ̴̭޴ǌ˖ቆᣈႂ఺ᤇ
ಧᄉ᝹᝟౜ܷᄉ͕Ӑ˿఺೙᝹᝟ǋழΦ࣊ጲԢᓫጝ˿᝹᝟ቆ֖ᫍၶ̖੆ఴǌ˖ቆᣈႂ
఺ڙၸ᤬ʼథࣸ᫪ᄉᮖ۪ὋԺၸͺපณὋ᤯᮲᝹ܫὋܘԌ᝹ܫǋۋ࠴පᣂԦႂ఺Ὃ଍
ᤈ器ኍǌ͕ཁ௦Ὑђ࠵ͳሤǋ᧗᧙ǋ٩ᮂὋʶͳܲၸὋᬋͯ੆ఴὋ҃ᤴኤӬὋ΍ၸழΦǌ

˖ቆᣈۋ൥ᤈႂ఺

᤯᣾Џ̀ߥ器 ᄯ᤯ႂ፵ ཁᑚጆፑ
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෤థʶ˓ጆፑ௦ 100ὄథ஌ᄉὋႂڙҮ఺ጲړ᤯ႂௐ̖͗ၶབ᧙ὋᏪڙᄽ
ቆःၸ˖΍ၸ࣡᜺ႂҮ఺ௐὋབ᧙͗੆˝᫇ᮤὋᤇ˞᜵థˏ˓ԓځὙႂҮ
఺বᑞʽᬋ֖ႂҮ఺֐࠮᎕ᆀǌ
බᇒͳᄉᇒुڣऎ͗ᬣᅋབ᧙ᄉܘҪᏪᬋͯὋᤇ͗࠭ᒰႂҮ఺বᑞʽᬋǌ
ᤇᄯଋॕֽႂҮ఺ᄉੴᅽᣤѢ὚ڙ౼̎ຝऎʽὋႂҮ఺࠱߸КϢൢᤁᛠǌ
Ф൒Ὃབ᧙͗౜ܷႂֽॕڠҮ఺੝ၸᣈ੽ᄉ֐࠮Ὃځ൤͗᎕ᆀஞ˓ጆፑᄉ
ǌ֐࠮
བ᧙̯ႂҮ఺˖஘Ԧ࠱˄ᄽቆဖܑ˖ὋචͳᜁԜᬓὋі˪෤థࠪึὋࣲڙ
ѢԜǌࡉክ࣡᜺ႂҮ఺ᄉ᝹᝟Ꮵᘼ˿བࠪึὋͭ௦ॆ࣡᜺൥ᤈ器ڙᄽቆဖ
ܑ˖ᤁᛠௐὋབ᧙͗᣽ᤳጌሤࣲАనႂҮ఺ǌ

ॆ໔႐ႂڙҮ఺ЮᦉᄉචͳᒞᐹௐὋ͗࠱థࠎ෉౿ྫྷलЙဖܑὋᤇ͗౜ܷ
ᄽቆဖܑ˖Ὃॸᮋڙਕ器֖ஏਕᄉ̀器ǌ͛ݟᤂᄉФ̴ጷ͇ὋΒᬃֽॕڠ
ʿ৸ʶѬ̼͈ᥗБଅචǌᤇࡂ௦˝̣˥ੇ͂ᄉᄽቆᮨႂ߿఺ைڙణܷርऎ
ǌځଅචᄉԓ࠵ђڠ
੝థႂ఺ጷ͇὇ቪᄥὋߔ߿Ὃᣀ֖ߔᛂ᧫Ὀڨၿͯஉච౅஧҃੆ǌ᝹᝟˖
ᤆӉդ˿ྱ൳ᄉ࠯ࠚᣈ੽ǌԲܰὋ੝థጷ͇ᦏፂ᣾ख़ऄຌผ֖ᄽቆཋཏǌ
ཋཏ᣾ር߸੆ՐὋႂ࠱఺ጷᜈڙผыࠈဖܑ˖ࣲᤈᛠᄽቆ࠯ࠚὋ̾ᆷγᤁ
ᣤ᣾ር˖෤థ෉౿ྫྷᤈЙӉᜈǌ

ၿ̅ᮨ߿ᄽቆᄉႂҮ఺ʿ͗࠱
෉౿ྫྷࣛЙဖܑὋځ൤᭣࣡᤟
Ջᭉ᜵ᥗБଅචᄉஏਕဖܑὋ
Ӧ࠭ͳ҃ᤴ᣾ር˖ὋڙФ௦࠾
Ԁ΍௦ణ࠴ᄉ෉౿˶Ժᑞ͗ᆠ
᧙ǌ̖ڭ

ผыࠈ

ᄽቆᄉႂҮ఺᤯࣡ၸ̅ᄽ߿ᮨ
ቆࠈ˖̾ᤈᛠ฽ណ֖҃ᤴǌ

ᄽቆࠈ

˃᫂᝹᝟ၸ̅ӻ௠֖ܹቆᮺᓔ
ᄉᄽቆᮨႂ߿఺ᄉःၸᔴ̯ډ
᤯ᝬܸጲҁᢻᣙଌ҃ǌ

ᓇܸ

ᄽቆᄉႂҮ఺ʿ͗࠱෉౿ྫྷࣛЙဖܑὋځ൤᭣࣡᤟Ջᭉ᜵ᥗБᑱචᄉஏਕဖܑὋ
ᤈᛠ฽ណ֖҃ᤴὋ̾˖ࠈӦ࠭ͳ҃ᤴ᣾ር˖ὋՎௐᄽቆᄉႂҮ఺᤯࣡ၸ̅ᄽቆڙФ௦࠾
˶ၸܹ̅ቆᮺᓔԢӻ௠ǌ

ᄽቆဖܑۋ൥ᤈႂ఺



52

常
规
型
步
进
电
机

特
种
型
步
进
电
机

快
速
选
型

简
介

IP
65

型

编
码
器
型

标
准
型

刹
车
型

减
速
机
型

中
空
轴
型

真
空
环
境
型

高
低
温
环
境
型

附
录

˝˿҃ᤴѢڣࣉʼణຌผᄉႂҮ఺Ὃੇ͂Ѹत˿ᒬࣁᄉႂҮ఺ጷᜈ᣾ርὋࣲ࠱ፆ౦ˀ  
఺உЙൣึҮᑾ὇ධචචͳึ᧙ႂ࠱ᅻባ́ࠪ੣ᄉႂҮ఺ᤈᛠ˿฽ណǌ˝൤Ὃੇ͂ࣂ
˝ 1m m  / 1m i n Ὀ˖Ὃࣲڙຝऎ˝ 125c C ᄉ 7 2 ௐЮ฽᧙˿Фଅච᧙ǌཨՐὋੇ͂࠴
ᤈᛠ˿̾ʽ฽᧙Ὑ

঳᠎᧙૮ܾᄇѫඊ὇ὄ TM L Ὀ- ᄇѫඊᡔܷὋಧֵ෉౿ᡔː᧗ǌ
঳᠎᧙૮ܾ὇ॱА / ႂҮ఺Ὀ- ᤇ௦̯ಧֵᗡԦᤈЙᑾࠈᄉ᠎᧙ᄉ᧗᧙ǌஜ᧙ᡔܷὋಧ
ֵ෉౿ᡔː᧗ǌ

ಧֵ ঳᠎᧙૮ܾᄇѫඊ὇TM L Ὀ ᠎᧙૮ܾ὇ॱА / ᯰ᣹Ὀ

ባ́Ꮷ 0.03 105000
Ოং 0.008 29000

11HS ጆѴ὇ƾ 28 m m Ὀ
ణᰳ᭡Ҧᅽ 0.12N.m

17 HD ጆѴ὇ƾ 4 2m m Ὀ
ణᰳ᭡Ҧᅽ 0.8 8 N.m

23HS ጆѴ὇ƾ 57 m m Ὀ
ణᰳ᭡Ҧᅽ 2.08 N.m

฽ណፆ౦Ὑ
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ćۋ
˝ͺဖܑຝऎࢹ - 4 0 ୉ගऎ ( - 4 0 ӧගऎ ) ᒯ 8 0 ୉
ගऎ ( 17 6 ӧගऎ ) ὋܰܦຝऎԺ᣹ 110 ୉ගऎ ( 230
ӧගऎ ) ǌ

Ĉۋ ˝ͺဖܑຝऎࢹ - 4 0 ୉ගऎᒯ 110 ୉ගऎ὇230 ӧ
ගऎὈὋܰܦຝऎణᰳ˝ 14 0 ୉ගऎ὇28 4 ӧගऎὈ

᝹᝟ʼࠪຝऎԪӐඊᣖஏਕᄉʻ˓ጷ͇ᭉ᜵ុஞǌ

ᣀߔ˖΍ၸᄉᇒͳዜۋ ၸ̅ᎌፈႂ఺ᄉႂᇒጲ ੝ၸᣈ੽ᄉዜۋ

ᬓ᭣΍ၸХథᰳຝᏬԩব֖ᰳࡏ᧖ཁᄉྱ൳Ջ᧚ὋՠѶᇒᨠᄉবᑞ͗ᬋͯὋᤇ˓ःၸ
Ὃࡎቆ੊ᄽቆ˖΍ၸՋ᧚ᄉ஌౦ᄰͪǌࠪ̅ᤇ̎ःၸὋ࠭ጲॸᮋХథྱ൳ᄉፏᎅܹڙ
ឞፏᎅࡎ˶Ժ̾੽ԩᰳຝǌӣጞՐᄉፏᎅ౅஧ᤆథү̅ђځ࠵Ҫབ֖чԁ९ဖᏪ̖ၶ
ᄉःҦறᜇǌII ǌڭҮ఺ᭉ᜵ᮨܰᄉፏᎅ౅஧̾᫸ൢདႂۋ

ၸ̅བ / чႂҮ఺ᄉᣈ੽ᭉ᜵ྱ൳ᄉ๦໎ᑟὋХͳԨф̅߱͂௦ᰳڙຝᤆ௦ͯຝʽ΍
ၸὋࣲ˄Ժ̾ڙ᠓˻ௐ᧪ࠪ࠱᜵΍ၸᄉྱ߿ःၸᤈᛠᤤસǌ

ᲝংಕэႂҮ఺ᄉᮨࢹ߿ͺຝऎ˝ 50 ୉ගऎᒯ - 20 ୉ගऎǌࡉክ໗ᡛ˿ܷܲஜ
ၸ᤬Ὃͭڙ౼̎ᤁၸ˖Ὃࠪႂ఺᜵යᰳ̅੊ͯ̅ຝऎᔴډЮᤁᛠὋ௦ʿᛠᄉὋڙᤇ̎
ຝऎᔴډ˧ܰᄉ͉ʹڠழᤁᛠಕэֵႂ఺ᦏ͗࠭ᒰႂ఺বᑞʽᬋǌ

Ϸ͉ʹྱ߿ᄉःၸ᫇ᮤʶಧὋॸᮋᰳڙຝ֖ࠞчᄉ౜ቪ్͇ʽࢹͺᄉႂҮ఺˶ᭉ
᜵С᪃ᄉ᝹᝟ྱड़̾᤟ःФ΍ၸǌ௃᝶৥ᄉःၸ௦ڙ෡໧˖ᤆ௦ڙӑ౜ᄉсшຝऎʽὋ
Ოংᦏᑞ˝৥ଡΘՋ᤟ᄉႂҮ఺ǌ

ᰳͯຝဖܑۋ൥ᤈႂ఺
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ᮿᯌ ᓇܸ ӝႤ ৎҭဖܑ

࣡ၸ̅ᮻֵၶ̖֖Ӊ
ᜈःၸǌIP6 5 ֖ IPX 7
΍ၸ F D A ੺эᄉ๔஧Ὃ
᤟ၸ̅уรርࣿ

IP6 5 ֖ IPX 7 ൥ᤈႂ఺
᤯࣡ၸ̅ᓇቆःၸ˖Ὃ
ᤇ̎ःၸႂ࠱఺఑᭚
Ὑݟ౜ቪဖܑ˖ǌΒڙ
఺Ꮲଌ҃᭦Ὃᡐᖿ౵
֖Ф̴ܰᦉ߶ᜈᄉः
ၸርࣿǌ

ӝႤ֖ࠃᰍࠈ᝹ܫὋΒ
器੊఑᭚ူܪ๮ͳݟ
̅າච੊ᮣዡᄉ᝹ܫǌ

͉ʹ๗Ԣ༥࠹Ὃ๮ͳ
੊ᑻᙌᄉःၸǌ

Ժ҃ͺጆѴὙ

17 HD ጆѴ὇ƾ 4 2m m Ὀ
ణᰳ᭡Ҧᅽ 0.8 8 N.m

᤯᣾΍ၸఝᰳኍጞᄉὋྱ൳ᦠழᄉ౅஧ὋԺ̾ႂ࠱Ү఺᝹᝟˝ᤉᤉᡓѢಕэႂҮ఺੝
ᑞ੽ԩᄉ౜ᬌຝऎǌڙ౜ቪຝऎ్͇ʽԺᑞ͗ॕֽႂ఺ᄉ΍ၸǌ

ᄫґᲝংႂ఺ܷ࡚ܲ̅ćۋὋͭĈႂۋ఺˶Ժ̾ၸ̅ʽѴᛠˉὙ
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 � ᣈ੽֖֐࠮ᣀᣈ᠆ᣑ

M OONSýႂ఺ᤤၸ᫁֐࠮ǋ᧗᠆ᣑᣈ੽᝹᝟౎γ᝼ႂ఺థ஌΍ၸ֐࠮ǌ಩૵
ਖ਼ᄉःၸᭉයὋMࠆ OONSýԺ̾ଡΘܷᣈ੽֖ࠆਖ਼҃߿Ӑፆౝ᝹᝟Ὃ̾໗ᡛ
ਖ਼ᭉ᜵ǌࠆ

ʽڎᄉᣈ੽֐࠮ఛጲ̼ᛪ˿ڙʿՎᤳऎ్͇ʽὋγ᝼ᣈ੽ᄉ L ,20˝֐࠮10 000
᝴ᣈՓ᠆ᣑ֖फ़Փ᠆ᣑǌᣀᣈफ़ࠓᣀᣈʼᄉణܷڙ᝴ҪᣑࠓௐᄉৰхʽὋ࠴
Փ᠆ᣑᬌ҃὇֖ᣈ੽ᮨ߿᠆ᣑὈˀ᠆ᣑͺၸཁᡯႂ఺߶ᜈ᭦ᄉᡯሎᰳऎᄰСǌ
ʼಕซ˝э὇᤯ڎʽఛጲ᝟ኪᄉफ़Փ᠆ᣑͺၸཁˀႂ఺߶ᜈ᭦ᄉᡯሎ૊ఛጲݟ
࣡ͺၸཁ˝ਫ਼ˌ / ᪃ᄉ˖ཁὈǌ

लᡐᣀᣈ὇֖ᣈ੽Ὀܾ஌ᄉʶ˓ඊᣖ௾᥅ԓځ௦फ़Փ᠆ᣑ᣾ܷὋࣛݟᣂԌᜈ
ᣀᣈʼᄉͮᎵᡯሎႂ఺߶ᜈ᭦ॡᤉὋՎௐᄔࣛᄉषጊҦॡܷǌ˝ᥗБᤇሗڙ
ৰхὋतᝫࣛᣂ੊ᴐᣂԌᜈᄉௐϊὋ᜵ࡉԺᑞᄉ᭤ᤂႂ఺߶ᜈ᭦ὋՎௐុᓫ
ᄔࣛᄉषጊҦʿԺ᣾ᰳǌᤇಧԺ̾௬ᗂᄉђ࠴ᣀᣈःҦὋଡᰳᣈ੽֐࠮ǌ

径向负载

距离
距安装面

轴向负载



56

常
规
型
步
进
电
机

特
种
型
步
进
电
机

快
速
选
型

简
介

IP
65

型

编
码
器
型

标
准
型

刹
车
型

减
速
机
型

中
空
轴
型

真
空
环
境
型

高
低
温
环
境
型

附
录

 � ᦠᎵԢᤤᮉ

M OONS’಩૵ःၸᭉ᜵，ଡΘՉሗ҃߿Ӑႂ఺ழ಴，࣡᜸ᄉ҃߿Ӊહ：

•   ઇᑻᙌႂ఺，᤟ၸ̅ܰࠈःၸ，ᰳݟາဖܑ、ຝऎ̓ԪҚཉဖܑኍ
• ᄉᐮᑥဖܑኍ࠴ဖܑ，ຝऎԪӐ࠹఺，᤟ၸ̅ܲႂ࠯ࠚ  
•   ྱ൳Ѣᣈ，ࠩࡆݟ、्࿃ኍ
•   ࣛᣂ、ᴐᣂ֖ᐎᣈ器ኍ
•   编码器֖Ф߱ԥᯟᦉ͇
•   लѢጲ᫁ऎ֖ࠆਖ਼΍ၸቪଋଢ͇

带轮和齿轮

᧚࡚ࣛᣂ ஧ࣛᣂ܇ ᴐᣂ

出轴选项

ᣈᩘ ᛂጮᣈ ᤯ߗ

Ӭˌਫ਼ Ԥਫ਼ˌ ᪃മ

໓ᔈ ໓ᴐ ໓ᴐ

出线选项

लጲ लጲࣛଋଢ͇ ଋଢ͇ᦠጲో
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编码器选项

减速机选项

刹车选项
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术语表

ፏࠪͮᎵ
ᄰࠪ̅“ᭅཁ”ͮᎵ੊“ԓཁ”ͮᎵ౎ᝮᄉͮሧϘ。

ፏࠪͮᎵ编ር
᝹᝟᣾ር˖，ѽၸፏࠪͮᎵᤈᛠ编ር᝹᝟，ˀʶᓉڙ
᝹᝟˖᧓ၸᄰࠪͮᎵʿՎ，ᄰࠪͮᎵԵ௦ॆґͮᎵ֖
ʼʶͮᎵ˧ᫍᄉСᐎ。

ဖܑຝऎ
᝹ܫֆ̭ډ᠎ᄉຝऎ。

ҩညஉܷ器
)ζՁ࠱ ഴ઱᧙੊ஜߙ᧙) ᣀӐ˝ᰳᑞ᧙ႂԌ，ႂึ౎
᯵Үႂ఺ᤁᛠᄉႂߔ᝹ܫ。

ASCII码
ၸ̅ζো̓૰ᄉᎾڍಕэ̼码。੝థᄉૈ̽，ߙආ，

ஜߙᦏԺ̾ᣀӐ˝ASCII码，ˀ̃ᤈ҃ஜᄰࠪः，̾Φ
̅᝹ܫ˧ᫍζՁᄉ͛ᣤ੊ខѾ。

ᣈՓᫍᬨ
ၿ̅ᣈՓҦ̖ၶᄉͮᎵϟሧ。 

จྱည
)ԯ᤯ᝬ˘ڙ ඊݟRS232᤯ᝬ) ᣾ር˖ඇሙ͛ᣤ̃ᤈ҃ͮ
ᄉஜᄫ。

Ԥ౜᯵Ү( ԤႂԌ᯵Ү)  
൥ᤈ᯵Ү器᤯᣾ᣤѢᰳͯˏሗႂԌ౎ଌ҃൥ᤈႂ఺ᤁ
ᛠ。ᰳႂԌၸ̅΍᤯᣾൥ᤈႂ఺ፈጷᄉႂึ᣹ҁᮔЎ
᝹᝟ᄉϘ，ཨՐፂ᣾ʶൿௐᫍՐѬ૰˝ͯႂԌ，γ૆
ॆґ੝᜵ය᣹ҁᄉႂึϘ。

Ԥ౜ব᯵Ү器
᤯᣾࠱ᣤѢҁ൥ᤈႂ఺ፈጷʼᄉႂึᤈᛠ౜বᣀԪ̯
ᏪஇԪႂ఺ᇒ౜ழՓ，ᤈᏪஇԪႂ఺஼ᣀழՓᄉ᯵Ү
器ᜁሥ˝Ԥ౜ব᯵Ү器。Ԥ౜ব᯵Ү器᤯࣡ၸ౎᯵Ү
4 ，6 ，8 ጲႂ఺。ࠪ̅4 ጲ֖8 ጲႂ఺，Ԥ౜ব᯵Ү器
᯵Ү஌ညඊӬ౜ব᯵Ү器ఝᰳ，Վௐႂ఺ᣤѢҦᅽఝ
ܷ。

௃҄ͩన᯵Ү器
ଌ҃බᇒयՎ൥̓ึᯰ᣹ᄉͩన᯵Ү器。

யจ᯵Ү器
᤯᣾੩ध，С᫆ҩညஉܷ器౎ଌ҃൥ᤈႂ఺ႂึᄉ᯵
Ү器。

ፏᎅኍጞB
൥ᤈႂ఺ᮨ߿ణᰳࢹͺຝऎ130° Cb

ፏᎅኍጞH
൥ᤈႂ఺ᮨ߿ణᰳࢹͺຝऎ18 0° Cb

᫆ဖ
᧓ၸԥᯟᜈᎵ೜฽ᣤѢቪζՁᄉጆፑ。ԥᯟζՁၸ̅
ʼͮ఺ಢൣࠃᬄᣤѢ֖᜵යᣤѢ˧ᫍᄉឧࢿ。

Co g g i n g
ଠᤗႂ఺ͯڙᤳௐᣀҮʿڨӈᄉశឥ。

૰Փ
ૈࠪ᤯ፋ൥ᤈႂ఺ፈጷႂึ੊ႂԌᄉ૰Փᛠ˝。ڙథ
҄ႂ఺˖，᭤ႂ֖҄૰Փ器߸੆૰Փ。ڙ௃҄ႂ఺
˖，᤯᣾ଋஅࣲѫౡ᭐͛࠶ਕ器，编码器ኍ᝹ܫᤄٿ
ᄉͮᎵζো，இԪ᤯ፋႂ఺ᄉႂึ౎ࠃဗ。

ଌ҃器( ൥ᤈᯰ᣹)
Ӊդᄯึႂຸ，ႂຸधС֖धСଌ҃ጲᡸᄉጆፑ。

᫽ࡈ
ζՁ͛ڙᣤ᣾ር˖ᑞ᧙ᤩຑᛯђᄉԪӐည，ˀௐᫍథ
С。

൪Ӝ
ᣤЙζՁԪӐᏪᣤѢζՁ෤థᄰःԪӐᄉᔴډ。

Ҧᅽͮ߿
ʿ᤯ႂ࿃খʽ，ᎀਤ஼ᣀႂ఺ᣈ੝ᭉᄉణܷҦᅽ。᤯
࣡ၸ̅PM ႂ఺֖HB ႂ఺。฽᧙ௐ，ᭉγ᝼ႂ఺ጲ෤
థᆀଋ。

᯵Ү器( PW M )  
ѽၸᑡ҃ុࠔ੾శଌ҃᤯ፋႂ఺ႂึϘᄉ᯵Ү器，ࠪ
̅ᭉ᜵ᰳ஌ည，ঋᤳԥःᄉःၸ௦ʼ·ᄉᤤસ。

᯵Ү器( ͩన)  
᤯᣾᫆ဖଌ҃੾శ，ѽၸႂ఺ͮᎵԥᯟζՁ౎γ᝼ႂ
఺ͮᎵዴᆷ੊ᤳऎϘዴᆷᄉ᯵Ү器。

᯵Ү器( ൥ᤈ)  
᤯᣾ᣀԪஜߙᑡуழՓζՁ౎இԪႂึϘ̯Ꮺࠃဗႂ
఺ଌ҃ᄉႂߔᜈᎵ。

ӳቆඊ
࠭᤯ௐᫍ/С᫆ௐᫍᄉᄇѫඊ。Βݟ，ݟ౦ʶ˓᝹ܫ
ʶᄯ̅ܪधը࿃খ，ᥦ˥ӳቆඊ˝100% 。ʶӦௐᫍध
ը，ʶᓉௐᫍС᫆，ӳቆඊ˝50% 。

Үখ҃Ү
ᜁҮᄉϢൢබᇒयႂ఺( థ҄/௃҄) ᄉ੾శ，᤯᣾ʶ˓
Үখ҃Үႂ᫽΍ႂ఺ፈጷᆀଋ，̯Ꮺ΍ႂ఺ᤳऎ̾ૈ
ஜழयᛯђᒯᭅ。

编码器
᤯᣾࠱ᤁҮ᣾ርᝌౡ˝ႂߔζՁ౎ଡΘͮᎵζোᄉᜈ
Ꮅ，᤯࣡ၸ̅ͮᎵ/ᤁҮԥᯟᄉ᫆ဖଌ҃ጆፑ˖。

编码器ͮ߿ᑡу
ʶ̎ܘ᧙य编码器ႂڙ఺ඇ஼ᣀʶړՐ͗ፋѢʶ˓ᑡ
уζՁၸ̅᫆ဖͮᎵԟᏥ。

ᣈՓᫍᬨ
ၿ̅ᣈՓҦ̖ၶᄉͮᎵϟሧ。
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ᡱᬣឧࢿ
ႂ఺ᤁҮ˖，᜵ය᣹ҁͮᎵ֖ࠃᬄ᣹ҁͮᎵ˧ᫍᄉͮ
Ꮅឧࢿ。

ं͟୔୺( ᭡୔୺)
᭡୔୺Ҧ௦ૈྫྷͳ˧ᫍథᄰࠪᤁҮᡕҸௐᄉ୔୺Ҧ。

ᳪব୔୺( Ү୔୺)
Ү୔୺Ҧ௦ૈྫྷͳ˧ᫍథᄰࠪᤁҮௐᄉ୔୺Ҧ，ˏྫྷ
ͳʶெᆷ߿，Ү୔୺Ҧ߿˝ࡂϘ。

᭐͛࠶ਕ器
ͩనႂ఺ʼᄉԥᯟᜈᎵ。

γ૆Ҧᅽ( ᭡খҦᅽ)  
ႂ఺ʼႂՐᩙߔ߿ͰᣀߔᄉҦᅽ。

ຈՋय൥ᤈᯰ᣹
ၿබᇒᨠ，ԺԪᇒ᫽֖ߔ߿ᣀߔፆౝౝ੆。

໔Ր( ͮᎵ)  
൥ᤈႂ఺Ϣൢௐځ˝ᇒڣᄉԪӐ͗ˀࠃᬄ᜵යͮᎵథ
ሮ᝴ᄉͮᎵϟሧ。

I/O ζՁ( ᣤЙ/ ᣤѢ)
ଌ҃器ᫍଋஅ֖Ԧᤞζোᄉ̭޴。I/OζՁథˏሗ：

ஜߙ᧙- धС，ፘႂ器ኍኍథ࠭᤯֖Сறˏሗ࿃খᄉᜈ
Ꮅ；ഴ઱᧙- ૆፝ζՁΒݟᤳऎ，ຝऎኍኍ。

ቆ᫋ႂึ
൥ᤈႂ఺᭡ൢௐᄉᄰႂึϘ。ॆ൥ᤈႂ఺ʿᤁᛠௐ，

᤯᣾ђ࠵Θፋᯰ᣹ᄉᄰႂึ౎ђ࠵Ԧབ。

ѫऎ器
ၸ౎ԦᤞᑡуழՓζՁፋ൥ᤈ᯵Ү器౎ଌ，ܫ᝹ߔႂ
҃൥ᤈႂ఺ᤁᛠ。

ႂਕ( ̈ਕ)  
ˏ˓࠭ͳ˖᤯᣾ႂึ੝̖ၶᄉᇒਕጲ̈ᄰͺၸ。

ႂਕ( ᒬਕ)  
ʶ˓࠭ͳ˖᤯᣾ᄉႂึ̖ၶԪӐ੝࠭ᒰᄉᇒਕጲԪ
Ӑ。

਄᧙
ᛥ᧙ྫྷͳᤳऎஇԪᄉᬱऎܷ࠴。ྫྷͳᡔܷ，਄᧙ᡔ
ܷ，΍᠆ᣑᤳऎԪӐ੝ᭉᄉҦᅽᡔܷ。

਄᧙ඊ
᠆ᣑ਄᧙֖ႂ఺਄᧙ᄉඊ。

ణܷቆᣑըҮᮟည
ႂ఺ڙ౼ሗ᯵Ү्य、ႂԌԢᮨึႂ߿ʽ，ڙʿҪ᠆
ᣑᄉৰхʽ，ᑞܴᄯଋᡐҮᄉణܷᮟည。

PID  ᡸٿ
΍ၸPID ( ඊΒ，ሤѫ，ॱѫ) ኪกᤈᛠႂึଌ҃ᄉᰳব
ᑞٿᡸ。

ͮᎵٿᡸ
ԥᯟٿᡸ˖ᄉԟஜ௦ͮᎵϘ。

ᤳऎٿᡸ
ԥᯟٿᡸ˖ᄉԟஜ௦ᤳऎϘ。

ణܷԥՓᮟည
ႂ఺ቆᣑ࿃খʽ，γ᝼ႂ఺ʿˎ൥ᤁᛠᄉൣԥᣀζՁ
ణܷᮟည。

ణܷᤁᛠᮟည
ႂ఺ቆᣑ࿃খʽ，γ᝼ႂ఺ʿˎ൥ᤁᛠᄉణܷᑡуᮟ
ည。

ጹѫ
ጹѫ，΍൥ᤈႂ఺൥ᡯᝇ˝ఝጹึႂ࠱᯵Ү器Юᦉڙ
4ړᝇऎᄉ੾శ。᤯࣡ጹѫஜ˝ʶ࠴ 00൥，8 00൥，16 00
൥，ఝܲৰхʽጹѫஜԺ̾௦200- 51200( ൥/ړ) ˖͉ʹ
ʶ˓ϥஜϘ。

धဖ
෤థԥᯟٿᡸᄉጆፑ，ܷܲஜ൥ᤈጆፑ௦ᤇሗ᝹᝟。

૜ᕤ器
൥ᤈጆፑ˖ၸ౎Ԧᤞ߿ڌᮟညᑡуζՁᄉᜈᎵ。

᣾у
൥ᤈႂ఺Ϣൢௐᡓ᣾ᮔయͮᎵᄉဗ៵。

බᇒय൥ᤈႂ఺
Ӊդබᇒͳᣀ֖ߔᄧፈߔ߿ನॶᄉ൥ᤈႂ఺。

ྰЙᮟည( ֽःᮟည)
൥ᤈႂ఺ቆᣑʽʿܾ൥ᄉణܷᑡуըҮᮟည。

ྰЙҦᅽ
໗ᡛ൥ᤈᯰ᣹ڙʶ߿ᑡуᮟညʽըҮࣲधݼᤁᛠ，ʿ
ܾ൥ᄉణܷ᠆ᣑҦᅽ。

ྰѢҦᅽ
໗ᡛ൥ᤈᯰ᣹ڙʶ߿ᑡуᮟညʽሶ߿ᤁᛠ，ʿܾ൥ᄉ
ణܷ᠆ᣑ。

ᑡуᮟည
ᣤЙҁଌ҃器ᄉᑡуᤳऎ，фႂ߿఺஼ᣀᤳऎ，ᮟည
ᡔᰳ，ᤳऎᡔঋ。

PW M  ( ᑡуࠔऎុᓫ)
ၸ̅ଌ҃൥ᤈ੊ͩనႂ఺ႂึ֖ႂԌᄉʶሗழก

फ़ՓઆҮ
ၿ̅ᣈफ़ˀᣈ੽ᄉᫍᬨ，ᣈ੽Юᦉီ֖໓ᫍߔᄉᫍᬨ
ኍኍԓ࠭ځᒰᄉफ़ՓᤁҮ。

Ҫђᤳனည
ႂ఺ᄉҪђᤳ᣾ር，ˀᑡуᮟညᄉஇԪథС。

Ҧᅽ߿ᮨ
。ᤳऎʽ，ႂ఺૆፝ᣤѢፋ᠆ᣑᄉణܷҦᅽ߿ᆷڙ

вၶ
˝ᣑҮᑞᣀӐ᠆࠱ђᤳ᣾ር˖，ႂ఺ϷԦႂ఺ʶಧڙ
ႂᑞᤄٿፋҩညஉܷ器ᄉဗ៵。

᧗ܬዴऎ 
᧗ܬᤁҮ˖，ඇ൒ϢൢᄉͮᎵˀˀኃʶ൒ុ߿ᄉͮᎵ
˧ᫍᝇऎ੊᫁ऎᄉࢿϘ: 。ዴऎᡔᰳ，࠴Ϙᡔࢿ
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ጹѫஜ
᤯࣡ૈႂ఺஼ᣀʶړ੝ᭉ᜵ᡋᄉ൥ஜ。

ះ૜
ֆయবܰҦڙ౼ʶྱ߿ᮟညௐ࠭ᒰ૜ܷࣧܘᄉဗ៵。

ֽःᮟည( ྰЙᮟည)
൥ᤈႂ఺ቆᣑʽʿܾ൥ᄉణܷᑡуըҮᮟည。

Ri n g i n g
ጆፑ቉ཨஇԪ࿃খՐᄉ૜Үဗ៵。

RS- 232，RS- 4 22/4 8 5
˘ԯ᤯ᝬᆵ͇。

˘ᛠ᤯ᝬቪԯ
ஜߙஜ૵᤯ᝬԯ，૊ͮ( B i t ) Ԧᤞ֖ଋԩߙᓫ。

ͩనҩညஉܷ器/᯵Ү器
ଋஅଌ҃ζՁ，இԪ᤯ፋႂ఺ፈጷႂึϘ̾ᣤѢҦᅽ
ᄉႂߔ᝹ܫ。

ͩనጆፑ
ԥᯟଌ҃ٿᡸ，ԥᯟԟஜ௦ͮᎵ੊Ꮷᤳऎ。

तበௐᫍ
൥ᤈႂ఺૊ཱ᜵යҁ᣹ૈͮ߿ᎵՐҁణጻϢൢ੝ᭉ᜵
ᄉௐᫍ。

)ᣀҦᅽ܃ γ૆੊᭡খҦᅽ)
ႂ఺ϢൢௐڌథᄉҦᅽ。

൥ᡯᝇ
൥ᤈႂ఺ڌథᄉణ࠴఺೙ᝇऎ，ʶᓉ˝1.8 °，0.9°，

0.7 2°，0.36 ऎኍኍ，֖᯵Ү器௃С。

൥ᡯᝇዴऎ 
൥ᡯᝇዴऎԀࠃᬄᄉ൥ᡯᝇˀူ᝶൥ᡯᝇ˧ᫍᄉࢿ
Ϙ，᤯࣡ၸူ᝶൥ᡯᝇᄉᄇѫஜ੊ፏࠪϘ౎ᛥ᧙。᭡
খ൥ᡯᝇឧ࠴ࢿ。ᛪᇧႂ఺ዴऎᰳ，᤯࣡௦ቆᣑʽ฽
᧙ᄉ。

धСஉܷ器
ଌ҃ᰳႂԌᄉ᤯ற̯Ꮺଌ҃ႂึϘᄉ᝹ܫ。

Ѭ૰ࣿѴ( ΘႂࣿѴ)  
Θፋႂ఺ፈጷᄉႂԌࣿѴ੊౜ব，ଌ҃ႂ఺஼ᣀழ
Փ。

བௐᫍ࣡ஜ
ႂ఺ፈጷҁ᣹ణጻຝऎ6 3.2% ੝ᭉᄉௐᫍ。

བႂ᫽
ႂ᫽ϘᬣຝऎԪӐᄉຝऎ೜฽Њ͇。

Ҧᅽ 
ႂ఺஼ᣀҦ，ኍ̅Ҧᒥ( ஶҦཁҁᣈॶᄉۆᄯᡯሎ) ˀ
Ҧᄉ˱ሤ，Ӭͮ: N· m 。

়ᣀᅽ
ᛪဗႂ఺ᣤЙႂึ֖ᣤѢҦᅽСጆᄉϘ，

Ӭͮ：Ҧᅽ( N· m  ) /ႂึ( A) 。

Ҧᅽனညڎ( ᆵऎ)
ॆథܰҦஶҪႂڙ఺ᣈʼௐ，ႂ఺ᣤѢҦᅽᄉԪӐன
ည。

ҦᅽจҮ
ၿ૰Փ器ᦉѫ̖ၶᄉႂึጮจ࠭ᒰҦᅽจҮ，ͳဗڙ
ႂ఺Ҧᅽʿࣰᛥʼ。

਄᧙Ҧᅽඊ
ႂ఺Ҧᅽ/ᣀߔ਄᧙，ඊϘᡔܷ，Ҫᤳऎᡔᰳ。

Ӭ౜᯵Ү器
᤯ፋႂ఺ፈጷᄉႂึԵథʶ˓ழՓᄉ᯵Ү器。Θፋႂ
఺ፈጷႂԌᄉ౜বγ૆ʿԪ。᤯࣡ଋ6 ጲ੊8 ጲႂ఺。 

ԥःय൥ᤈႂ఺( V/R)  
ၿࣛᴐᄉᣃᇒᨠᔆᣀ֖ࣛߔፈጷᄉߔ߿ጷ੆。

ዤব᫽ࡈ
බᇒᄯึႂ఺ᄉʶᮉ᧗᜵ԟஜ，ф߿ጆፑሶ߿ব。
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转换因子
��
�� ᫁ऎ

B
A m m cm m i n ch f e e t

m m - - 0.1 0.001 0.03937 0.00328 1

cm 10 - - 0.01 0.3937 0.0328 1

m 1, 000 100 - - 39.37 3.28 1

i n ch 25.4 2.54 0.0254 - - 0.08 333

f e e t 304 .8 30.4 8 0.34 8 12 - -

�� Ҧ
B

A g kg f o z l b Ne w t o n

g - - 0.001 0.03527 0.002205 0.0098

kg f 1, 000 - - 35.27 22.05 9.8 07

o z 28 .35 0.028 35 - - 0.06 25 0.27 8

l b 4 53.6 0.4 536 16 - - 4 .4 4 8

Ne w t o n 102 0.102 3.597 0.224 8 - -

�� Ҧᅽ
B

A Nm Ncm m Nm kg m * kg cm * g cm * o z- i n l b - f t l b - i n

Nm - - 100 1, 000 0.102 10.2 10, 200 14 1.6 0.7 37 6 8 .8 51

Ncm 0.01 - - 10 0.00102 0.102 102 1.4 16 0.007 37 6 0.08 8 51

m Nm 0.001 0.1 - - 0.000102 1.0102 10.2 0.14 16 0.0007 38 0.008 8 51

kg m * 9.8 07 98 0.7 98 07 - - 100 100, 000 1, 38 9 7 .233 8 6 .8

kg cm * 0.098 07 9.8 07 98 .07 0.01 - - 1, 000 13.8 9 0.07 233 0.8 6 8

g cm * 9.8 1E - 05 0.0098 07 0.098 07 0.00001 0.001 - - 0.0138 9 7 .23E - 05 0.0008 6 8

o z- i n 0.007 06 2 0.7 06 2 7 .06 2 0.0007 2 0.07 201 7 2.01 - - 0.00521 0.06 25

l b - f t 1.356 135.6 135.6 0.138 3 13.8 3 13, 8 30 192 - - 12

l b - i n 0.113 11.3 113 0.01152 1.152 1, 152 16 0.08 33 - -

�� ਄᧙
B

A kg m 2 kg cm 2 g cm 2 o z- i n 2 o z- i n - se c 2 l b - i n 2 l b - i n - se c 2 l b - f t 2 l b - f t - se c 2

( sl u g  f t 2)

kg m 2 - - 10, 000 10, 000, 000 54 , 7 00 14 2 3, 4 20 8 .8 5 23.7 0.7 38

kg cm 2 0.0001 - - 1, 000 5.4 7 0.014 2 0.34 2 0.0008 8 5 0.00237 7 .38 E - 05

g cm 2 1E - 07 0.001 - - 0.0054 7 1.4 2E - 05 0.00034 2 8 .8 5E - 07 2.37 E - 06 7 .38 E - 08

o z- i n 2 1.8 3E - 05 0.18 29 18 3 - - 0.00259 0.06 25 0.00016 2 0.0004 34 1.35E - 05

o z- i n - se c 2 0.007 06 7 0.6 2 7 0, 6 00 38 6 - - 24 .1 0.06 25 0.16 8 0.00521

l b - i n 2 0.000293 2.926 2, 930 16 0.04 14 - - 0.00259 0.006 94 0.000216

l b - i n - se c 2 0.113 1, 130 1, 130, 000 6 , 18 0 1.6 38 6 - - 2.6 8 0.08 33

l b - f t 2 0.04 21 4 21.4 4 21, 000 2, 300 5.97 14 4 0.37 3 - - 0.318

l b - f t - se c 2

( sl u g  f t 2) 1.36 13, 6 00 13, 6 00, 000 7 4 , 100 192 4 , 6 30 12 32.2 - -

“A”ѴӬͮ˱̾ඊΒጆஜ
ᣀ૰˝“B ”ᛠӬͮ




