
YHDR-CG 三指定心手爪 航空硬铝 硬质阳极氧化

代码 本体材质类型 表面处理

A/a：手爪张开主/直接连接进气口；

B/b：手爪闭合主/直接连接进气口。 视角标准：第一视角

二指张角手爪 航空硬铝 硬质阳极氧化

代码 本体材质类型 表面处理
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A/a：手爪张开主/直接连接进气口；

B/b：手爪闭合主/直接连接进气口。
视角标准：第一视角
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代码 规格

型号

YHDR-AG 50 20

开闭夹持力

(N)

(0.52×P)/(L+11)×1000

手指单边张开

角度(°)

P：空气压力(bar)。 手指夹持工件作用点到手指安装面距离L(mm)。

开/闭时间

(S)

0.02/0.04 50

最大手指长度

(mm)

重复精度：连续动作100次后检测值。

请按图示订货

优惠价

数量

价格 100%

1~10 11~

另行报价

未税价(元)

交货期
R

16

◙ 定心机械手

◙ 张角式机械手

定心机械手
张角式机械手
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代码 规格
YHDR-AG 50

型号

YHDR-AG 50

型号

代码

YHDR-CG 4 80×P 85×P 3~8 9.2 0.03/0.03 0.01 64 0.18 -5~80 IP45 0.22

手指单边行程
(mm)

重量
( )kg

单个手指
最大重量(kg)

使用环境温度
(℃)

IP等级
开/闭时间

(s)
重复精度

(mm)
最大手指长度

(mm)
使用压力

(bar)
空气消耗量/周期

(cm³)
理论夹持力-闭

(N)
理论夹持力-开

(N)

P：空气压力(bar)。 重复精度：连续动作100次后检测值。

YHDR-AG

3~8 4 1.

使用压力
(bar)

空气消耗量

周期

/

(cm³)

0.1

重复精度
(°)

0.1 -5~80 IP40 0.13

重量
( )kg

单个手指
最大重量(kg)

使用环境温度
(℃)

IP等级
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